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LIDAR UNITREE L2 RM

Cena 2 290,00 zt
Numer katalogowy 53500-uniw
Kod producenta 077256

Opis produktu
Unitree L2 RM LIiDAR

Unitree L2 RM LiDAR to kompaktowy, wysokowydajny sensor 4D oparty na technologii laserowego pomiaru Time-of-Flight.
Generuje petng chmure punktéw 3D wzbogacong o informacje grayscale, oferujgc pole widzenia 360° w poziomie i do 96° w
pionie. Dzieki masie okoto 230 g i wymiarach 75 x 75 x 65 mm urzadzenie bez problemu integruje sie z platformami
mobilnymi, zapewniajac precyzyjne dane do autonomicznej nawigacji, mapowania, SLAM, lokalizacji, planowania ruchu i
unikania przeszkdd, zaréwno w Srodowiskach wewnetrznych, jak i zewnetrznych.

Skanowanie 4D i petna percepcja otoczenia

L2 RM LiDAR realizuje pomiar przestrzeni w technologii 4D, tgczgc tréjwymiarowg pozycje punktéw z dodatkowym kanatem
grayscale. Ultraszerokie pole skanowania 360° x 96° oraz minimalna martwa strefa na poziomie okoto 0,05 m umozliwiajg
doktadne odwzorowanie otoczenia nawet w bezposrednim sasiedztwie robota. Zasieg do okoto 30 m dla obiektéw o wysokiej
refleksyjnosci (90%) i okoto 15 m dla powierzchni o niskiej refleksyjnosci (10%) pozwala na stabilng prace w zréznicowanych
scenariuszach operacyjnych.

Wysoka gestos¢ danych i precyzja pomiaru

Sensor oferuje czestotliwos¢ prébkowania do 128 000 punktéw na sekunde oraz efektywna liczbe okoto 64 000 punktéw na
sekunde, co przektada sie na szczegétowe modele. Ponadto doktadnos¢ pomiaru siegajgca = 2 cm przy wysokiej refleksyjnosci
oraz rozdzielczos¢ odlegtosci okoto 4,5 mm umozliwiajg precyzyjne odwzorowanie struktury przestrzeni.

IMU i algorytmy SLAM

Unitree L2 RM LiDAR ma wbudowany modut IMU z 3-osiowym akcelerometrem i 3-osiowym zyroskopem, co umozliwia
synchronizacje danych ruchu i skanowania. Ponadto wsparcie dla POINT-LIO pozwala na doktadne mapowanie i obstuge
algorytmoéw SLAM bez koniecznosci stosowania dodatkowych sensoréw pozycjonujacych.

Integracja systemowa i sSrodowiska deweloperskie

Unitree L2 RM LiDAR oferuje interfejsy Ethernet (UDP) i UART (TTL), co umozliwia elastyczng integracje z réznymi platformami
sprzetowymi i systemami sterowania. Sensor jest kompatybilny ze sSrodowiskami ROS, ROS2 oraz Windows, dzieki czemu
moze by¢ tatwo wykorzystywany w projektach badawczych, edukacyjnych i komercyjnych. Dostepne SDK i kompletna
dokumentacja deweloperska utatwiajg wdrozenie i przyspieszajg rozwdj wtasnych algorytméw percepcji i nawigacji.
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Stworzony do pracy w wymagajacych warunkach

Sensor zachowuje stabilno$¢ w szerokim zakresie temperatur: od okoto -10°C do nawet 50-60°C. Klasa lasera Class 1
gwarantuje bezpieczng prace w obecnosci ludzi, a stopieh ochrony IP54 chroni urzadzenie przed pytem i zachlapaniami.
Wszystko to pozwala na bezproblemowe stosowanie L2 RM LiDAR w robotach dziatajacych w réznego rodzaju $rodowiskach.

Sprawdzi sie wewnatrz i na zewnatrz

Unitree L2 RM LiDAR umozliwia szybkie i doktadne pozyskiwanie tréjwymiarowej struktury catych przestrzeni wewnetrznych.
Sensor rejestruje petng geometrie pomieszczen, co utatwia pozycjonowanie i autonomicznag nawigacje robotéw mobilnych.
Dane te moga réwniez by¢ wykorzystywane do realizacji bardziej ztozonych zadan, takich jak autonomiczne sprzatanie. Co
wiecej, model L2 RM LiDAR zachowuje stabilno$¢ pomiaréw takze w wymagajacych warunkach zewnetrznych - radzi sobie
nawet z bardzo mocnym oswietleniem o jasnosci siegajgcej 100 klux. Dzieki temu pozwala na stabilne pomiary i precyzyjne

mapowanie w petnym Swietle dziennym.

Skanowanie bez powtarzalnych trajektorii pomiarowych

Sensor generuje chmure punktéw o wysokiej gestosci i precyzji dzieki ultraszerokokagtnemu skanowaniu bez powtarzalnych
trajektorii. Takie podejscie pozwala uzyska¢ bardzo szczegétowe dane przestrzenne, zblizone charakterem do odwzorowania
fotograficznego. Jednorodny rozktad punktéw poprawia czytelnos¢ sceny i jako$¢ danych wykorzystywanych w mapowaniu i

nawigacji.

Szerokie mozliwosci zastosowania

Dzieki swoim mozliwosciom sensor L2 RM LiDAR znajdzie zastosowanie miedzy innymi w robotach wykorzystywanych w
logistyce i magazynowaniu. Sprawdzi sie réwniez w systemach inteligentnej dystrybucji, przemysle i rolnictwie, fabrykach i nie

tylko.

Producent

Model

Technologia

Wymiary

Masa

Pole widzenia

Minimalna odlegtos¢ detekgji
Maksymalny zasieg
Czestotliwos¢ prébkowania
Efektywna liczba punktéw
Czestotliwos¢ skanowania poziomego
Czestotliwos¢ skanowania pionowego
Doktadnos¢ pomiaru
Rozdzielczo$¢ odlegtosci

IMU

Dane wyjsciowe

Tryby pracy

Interfejsy

Obstuga SLAM
Kompatybilnos¢

Klasa lasera

Odpornos¢ na Swiatto
Zakres temperatur pracy
Stopien ochrony

Unitree

L2 RM LiDAR

Laserowy Time-of-Flight 4D (3D pozycja + 1D grayscale)
Ok. 75 x 75 x 65 mm

Ok.230¢g

360° (poziomo) x do 96° (pionowo)

Ok. 0,05 m

Ok. 30 m (90% refleksyjnosci) / ok. 15 m (10% refleksyjnosci)
Do 128 000 punktéw/s

Ok. 64 000 punktéw/s

Ok. 5,5 Hz (regulowana)

Ok. 216 Hz

= 2 cm (dla wysokiej refleksyjnosci)

Ok. 4,5 mm

3-osiowy akcelerometr, 3-osiowy zyroskop
Chmura punktéw 3D + warto$¢ grayscale
3D, 2D, tryb rozszerzonego pola widzenia
Ethernet (UDP), UART (TTL)

POINT-LIO

ROS, ROS2, Windows

Class 1 (bezpieczny dla oczu)

Stabilna praca do okoto 100 klux

Od ok. -10°C do ok. 50-60°C

IP54
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