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Robot czworonozny UNITREE A2
Pro

Cena 160 000,00 zt
Numer katalogowy 55266-uniw
Kod producenta 080988

Opis produktu
Unitree A2 Pro

Przemystowy robot czworonozny Unitree A2 Pro wyrdznia sie precyzyjna analiza otoczenia, wysoka odpornoscia na
uszkodzenia mechaniczne i duzg wydajnoscig obliczeniowg. Wazy okoto 37 kg (z akumulatorami) i taczy solidne wykonanie z
dynamika ruchu. Rozwija predkos¢ do 5 m/s, przenosi tadunki o masie do 25 kg podczas marszu i jest w stanie utrzymac
nawet 100 kg w pozycji statycznej. Dzieki temu doskonale nadaje sie do najbardziej wymagajgcych zadan.

Swoboda poruszania sie w wymagajacym srodowisku

A2 Pro zostat przystosowany do pracy wszedzie tam, gdzie standardowe systemy mobilne tracg skutecznos$¢. Bez problemu
pokonuje stopnie o wysokosci siegajacej 30 cm i wzniesienia o nachyleniu do 45°, dzieki czemu sprawnie porusza sie po
schodach, gruzie, nasypach czy nieréwnych formacjach skalnych. Do tego dochodzg zaawansowane algorytmy sterowania,
ktére zapewniajg stabilnos¢ i ptynnos$¢ ruchu nawet przy gwattownych manewrach, co przektada sie na bezproblemowe
wykonywanie zadah w terenie.

Niestraszne mu duze obciazenia

Za naped robota odpowiada zestaw 12 silnikéw PMSM z wirnikiem o niskiej bezwtadnosci, ktére gwarantuja szybka reakcje i
precyzyjne sterowanie ruchem. Ponadto zastosowanie przemystowych tozysk krzyzowych w stawach zwieksza trwatos¢ uktadu
i doktadno$¢ pracy nawet przy diugotrwatym obcigzeniu. Moment obrotowy siegajgcy okoto 180 N-m pozwala zachowad
ptynnos¢ ruchéw przy transporcie ciezkich tadunkéw, a korpus wykonany ze stopu aluminium i wytrzymatych tworzyw
sztucznych skutecznie chroni najwazniejsze komponenty.

Wsparcie przy przenoszeniu fadunkéw

Unitree A2 Pro petni funkcje mobilnej platformy transportowej, ktéra sprawdza sie w wymagajgcych zadaniach
przemystowych. Podczas poruszania sie robot moze przenosic¢ tadunki o masie okoto 25 kg, natomiast w trybie postoju jego
konstrukcja wytrzymuje obcigzenia siegajace 100 kg. Takie mozliwosci umozliwiajg bezpieczne dostarczanie narzedzi,
aparatury pomiarowej czy sprzetu ratowniczego nawet do trudno dostepnych miejsc.

Doktadniejsza orientacja w przestrzeni
Model A2 Pro zostat wyposazony w rozszerzony uktad nawigacyjny, zaprojektowany z myslg o pracy w ztozonym i zmiennym

otoczeniu. Oprécz kamery HD robot wykorzystuje dwa czujniki LiDAR, co poszerza pole widzenia i ogranicza wystepowanie
martwych stref. Takie potgczenie sensoréw przektada sie na precyzyjniejsze rozpoznawanie przestrzeni i wieksze
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bezpieczenstwo poruszania sie w dynamicznym srodowisku roboczym. Cato$¢ uzupetnia zintegrowane oswietlenie przednie,
ktére wspiera dziatania przy stabej widocznosci, na przyktad podczas inspekcji nocnych lub pracy wewnatrz obiektéw

przemystowych.

Stabilne zasilanie na ditugie godziny

Unitree A2 Pro wykorzystuje system dwéch akumulatoréw o pojemnosci 9000 mAh kazdy. Co to oznacza w praktyce? Przy
braku obcigzenia robot moze pracowac do okoto 5 godzin, pokonujac dystans rzedu 20 km. Z kolei w trakcie transportu
tadunku o masie 25 kg czas dziatania wynosi okoto 3 godzin, co odpowiada trasie do 12,5 km. Konstrukcja typu hot-swap
umozliwia wymiane akumulatoréw bez przerywania pracy urzadzenia, co ma duze znaczenie w zadaniach wymagajacych
ciggtosci operacyjnej. Ponadto system zasilania zachowuje sprawnos¢ w temperaturach od -20°C do 55°C, dzieki czemu robot

moze pracowaé¢ w wymagajgcych warunkach srodowiskowych.

Moc obliczeniowa dopasowana do zastosowan

Standardowa konfiguracja obejmuje 8-rdzeniowy procesor odpowiedzialny za funkcje systemowe oraz jednostke Intel Core i7
przeznaczong do aplikacji uzytkownika. W przypadku bardziej wymagajacych projektéw mozliwe jest zastosowanie
opcjonalnego modutu obliczeniowego o zwiekszonej wydajnosci. Robot oferuje tez szeroki zestaw interfejséw
komunikacyjnych, takich jak R5485, CAN, Gigabit Ethernet i USB-C, a wsparcie dla aktualizacji OTA umozliwia staty rozwéj
oprogramowania. Wersja Pro obstuguje takze systemy GPS/4G i bezprzewodowe moduty Sledzenia ruchu.

Gtosowa komunikacja w terenie

Robot Unitree A2 Pro zostat wyposazony w mikrofon i gtosnik, ktére umozliwiaja dwukierunkowa komunikacje gtosowa.
Funkcja ta pozwala na przekazywanie komunikatéw ostrzegawczych i informacyjnych w czasie rzeczywistym, co podnosi
poziom bezpieczenhstwa pracy w srodowisku przemystowym i utatwia koordynacje dziatan.

Platforma do profesjonalnych zadan

Dzieki swoim szerokim mozliwosciom i wydajnosci robot A2 Pro Swietnie sprawdza sie w wymagajacych zadaniach. Znajduje
zastosowanie miedzy innymi w inspekcjach infrastruktury, logistyce terenowej, patrolach przemystowych, badaniach,
projektach R&D i operacjach ratowniczych. Rozbudowana percepcja, wysoka moc obliczeniowa i otwarta architektura
sprawiaja, ze stanowi solidng baze do tworzenia specjalistycznych i skalowalnych rozwigzan.

Podstawowe dane techniczne

Wymiary (pozycja stojaca)
Wymiary (po ztozeniu / na lezaco)
Konstrukcja

Masa

Liczba stopni swobody

Naped, mobilnosc¢ i obciazenie

Rodzaj napedu

Maksymalny moment w stawie
Maksymalna predkos¢

Maksymalna wysokos$¢ stopnia / kraweznika
Mozliwos¢ wspinania

Maksymalne nachylenie terenu

Udzwig roboczy

Obcigzenie statyczne

Zasilanie i autonomia

System zasilania
Pojemnos¢ jednej baterii

820 x 440 x 570 mm

720 x 550 x 220 mm

Aluminium + tworzywa inzynieryjne

Ok. 31 kg (bez akumulatora) / ok. 37 kg (z akumulatorami)
12 DoF

Wysokowydajne silniki PMSM o niskiej bezwtadnosci
Ok. 180 N'm

Do 5 m/s

Do 30 cm

0,5-1m

Do 45°

Do 25 kg

Do 100 kg

System dwéch akumulatoréw z hot-swap
9000 mAh
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Pojemnos¢ zestawu baterii
Czas pracy bez obcigzenia
Zasieg bez obcigzenia

Czas pracy z tadunkiem 25 kg
Zasieg z tadunkiem 25 kg

Percepcja i pozycjonowanie (PRO)

Skanery laserowe
Modut pozycjonowania

GPS

Modut tgcznosci 4G
Kamera

Oswietlenie robocze
Prezentacja otoczenia

Sterowanie i moc obliczeniowa

Platforma bazowa

Komputer uzytkownika

Zewnetrzny dock obliczeniowy
tgczna wbudowana moc obliczeniowa

Funkcje autonomiczne (PRO)

Pozycjonowanie i mapowanie SLAM
Autonomiczna nawigacja

Stabilne unikanie przeszkdéd
Transmisja obrazu

Oswietlenie robocze
Autonomiczne tadowanie

tacznosd i interfejsy

tacznosé bezprzewodowa
Interfejsy

Wyijscia zasilania
Integracja systemowa

Srodowisko pracy i odpornos¢

Stopien ochrony
Stopien ochrony kluczowych komponentéw
Zakres temperatur pracy

18 000 mAh
Ok.5h

Ok. 20 km
Ok.3h

Ok. 12,5 km

Dwa skanery laserowe (LiDAR x2)

Modut bezprzewodowego pozycjonowania wektorowego
(companion)

Wbudowany

Wbudowany modut 4G

Kamera HD

Wbudowane

Widok otoczenia w chmurze punktéw

8-rdzeniowy CPU

Intel Core i7

Zewnetrzny dock wysokiej mocy obliczeniowej
3 jednostki

Obstugiwane
Obstugiwana
Obstugiwane
HD
Obstugiwane
Opcjonalne

Wi-Fi 6, Bluetooth 5.2, GPS, 4G
RS485, CAN, Ethernet, USB-C
12V / 24V /BAT

SDK / API, wsparcie Isaac Sim

IP56-1P67
IP67
0Od -20°C do 55°C
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