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Robot czworonozny UNITREE
A2-W

Cena 140 000,00 zt
Numer katalogowy 55174-uniw
Kod producenta 080987
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Opis produktu

Unitree A2-W

Unitree A2-W to czworonozny robot przemystowy z napedem kotowym, zaprojektowany do sprawnego i bezpiecznego
poruszania sie w wymagajgcym terenie. Konstrukcja o masie okoto 37 kg wraz z akumulatorem taczy wysokg odpornosé
mechaniczng z duzg dynamikg pracy. Podczas ruchu urzadzenie transportuje tadunki o masie do 25 kg, natomiast w trybie
statycznym jest w stanie stabilnie utrzymac obcigzenie siegajgce 100 kg. Zastosowanie két zwieksza efektywnos¢
pokonywania dtugich dystanséw, nie ograniczajac zdolnosci robota do radzenia sobie z przeszkodami.

Wydajny naped kotowy - stworzony do dtugich tras

Wersja A2-W powstata jako rozwiniecie platformy A2, w ktérej najwazniejszg zmiang jest integracja két zwiekszajgcych
wydajnos¢ ruchu. Takie rozwigzanie pozwala na bardziej energooszczedne i ptynne przemieszczanie sie po zréznicowanych
nawierzchniach, szczegdlnie na dtuzszych odcinkach. Robot zachowuje stabilno$¢ i kontrole, a jednoczesnie lepiej odpowiada
na potrzeby srodowisk przemystowych i logistycznych, gdzie liczy sie szybkie tempo i ciggtos¢ pracy.

Stabilnos¢ w terenie

A2-W zostat przystosowany do pracy w przestrzeniach, w ktérych klasyczne roboty mobilne tracg skutecznos¢. Bezpiecznie
pokonuje stopnie o wysokosci do 30 cm i porusza sie po zboczach o nachyleniu siegajgcym 45°. Kontrola ruchu i solidna
konstrukcja umozliwiajg mu prace na schodach, gruzie, kamienistym podtozu i innych nieréwnosciach. Dzieki temu platforma
Swietnie sprawdza sie w zadaniach inspekcyjnych, patrolowych czy logistycznych realizowanych w trudno dostepnych
lokalizacjach.

Stworzony do intensywnej eksploatacji

Za mozliwosci ruchowe robota odpowiada uktad 12 silnikéw PMSM z wewnetrznym rotorem o niskiej bezwtadnosci,
zapewniajacych szybkie reakcje nawet przy duzym obcigzeniu. Ponadto maksymalny moment obrotowy na poziomie okoto
180 N-m pozwala zachowac stabilnos¢ w trakcie intensywnej pracy i dynamicznych manewrdéw. Konstrukcja oparta na stopie
aluminium i wytrzymatym tworzywie sztucznym zostata zaprojektowana z mysla o dtugiej zywotnosci i odpornosci na
uszkodzenia mechaniczne.

Transport wyposazenia w ztozonym terenie

Unitree A2-W moze petni¢ funkcje mobilnej platformy transportowej w trudnym terenie. Podczas przemieszczania sie przewozi
tadunki o masie do 25 kg, a w pozycji statycznej jego udzwig wzrasta do okoto 100 kg. Takie parametry umozliwiajg
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przenoszenie narzedzi, urzadzen pomiarowych czy innych elementéw wyposazenia w miejscach, gdzie zastosowanie
tradycyjnych rozwigzan jest utrudnione. Naped kotowy dodatkowo zwieksza efektywnos$¢ transportu na wiekszych dystansach.

Analiza otoczenia w czasie rzeczywistym

Robot korzysta z przemystowego czujnika LiDAR i przedniej kamery HD, ktére wspdlnie odpowiadajg za orientacje w
przestrzeni. System ten umozliwia wykrywanie przeszkéd i ocene uksztattowania terenu, co pozwala na stabilne i bezpieczne
poruszanie sie. Do tego dochodzi przednie oswietlenie, ktére usprawnia dziatanie w warunkach ograniczonej widocznosci,
doswietlajac przestrzeh podczas pracy w zamknietych lub ciemnych obiektach.

Zasilanie przygotowane na diugotrwate dziatania terenowe

A2-W wykorzystuje system dwdch akumulatoréw o pojemnosci 9000 mAh kazdy, ktéry pozwala realizowac¢ ztozone zadania
bez obaw o zbyt szybkie roztadowanie. Bez obcigzenia robot moze dziata¢ przez okoto 5 godzin, pokonujgc dystans rzedu 20
km. Z kolei z tadunkiem o masie 25 kg czas pracy siega 3 godzin, co odpowiada okoto 12,5 km marszu. Konstrukcja hot-swap
pozwala na wymiane akumulatoréw bez przerywania misji, a caty system zostat przystosowany do dziatania w temperaturach
od -20°C do 55°C.

Platforma obliczeniowa gotowa na rozbudowe

Robot oferuje system obliczeniowy oparty na 8-rdzeniowym procesorze odpowiedzialnym za funkcje platformowe i jednostce
Intel Core i7 przeznaczonej do rozwoju aplikacji uzytkownika. Takie rozwigzanie umozliwia bezproblemowg realizacje nawet
najbardziej zaawansowanych zadan. Dodatkowo A2-W obstuguje aktualizacje OTA i jest wyposazony w interfejsy RS485, CAN,
Gigabit Ethernet oraz USB-C, co utatwia integracje z dodatkowymi systemami i urzgdzeniami zewnetrznymi.

Komunikacja wspierajaca bezpieczenstwo operacyjne

Gtosnik i mikrofon Unitree A2-W umozliwiaja sprawng komunikacje gtosowga i nadawanie komunikatéw w czasie rzeczywistym.
Takie rozwigzanie pozwala na biezgco przekazywac informacje podczas realizacji misji i sygnalizowac obecnos¢ robota, co
zwieksza bezpieczenstwo operacyjne.

Jedna platforma, wiele zastosowan

A2-W znajduje zastosowanie w inspekcjach technicznych, logistyce, patrolach terenowych i dziataniach ratowniczych.
Potaczenie napedu kotowego, wysokiej odpornosci mechanicznej, dtugiego czasu pracy i zaawansowanych systeméw percepcji
pozwala mu dziata¢ w miejscach trudno dostepnych i potencjalnie niebezpiecznych dla cztowieka. To rozwigzanie
zaprojektowane z myslg o uzytkownikach, ktérzy potrzebuja niezawodnej platformy mobilnej do pracy w wymagajacym
srodowisku.

Wymiary i masa

Wymiary (pozycja stojgca)
Wymiary (pozycja lezgca)
Materiaty

Masa bez akumulatoréw
Masa z akumulatorami

Naped i kinematyka

Silniki przegubowe

Maksymalny moment obrotowy przegubu
Zakres ruchu tutowia

Zakres ruchu uda

Zakres ruchu podudzia

820 x 440 x 570 mm

720 x 550 x 220 mm

Stop aluminium + wysokowytrzymate tworzywa inzynieryjne
Ok. 31 kg

Ok. 37 kg

Niskoinercyjne silniki synchroniczne z magnesami trwatymi
(PMSM)

Ok. 180 Nm

Od -58° do +58°

Od -134° do +180° / -89° do +225°

Od -158° do -30°
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Zasilanie i autonomia

Konfiguracja zasilania

Pojemnos¢ akumulatora pojedynczego
Pojemnos¢ akumulatoréw podwdjnych
Czas pracy bez obcigzenia

Zasieg bez obcigzenia

Czas pracy z tadunkiem 25 kg

Zasieg z tadunkiem 25 kg

Udzwig

UdZwig podczas ruchu
UdZzwig statyczny (pozycja stojgca)

Moc obliczeniowa i sterowanie

Procesor platformowy
Procesor do rozwoju uzytkownika

Percepcja i sensory

LiDAR
Kamera
Oswietlenie robocze

tacznosd i multimedia
Wi-Fi

Bluetooth

Audio

Interfejsy zewnetrzne
Wyjscia zasilania

Oprogramowanie i rozwgj

Smart OTA

Warunki pracy

Zakres temperatur pracy
Stopien ochrony

Podwdjne gniazda akumulatoréw (hot-swap)
9000 mAh (453,6 Wh)

18 000 mAh (907,2 Wh)

Do5h

Ok. 20 km

Ok. 3+ h

Ok. 12,5 km

Do 25 kg
Do 100 kg

8-rdzeniowy wysokowydajny CPU
Intel Core i7

przemystowy skaner laserowy (przedni)
kamera HD (przednia)
Przednie LED

Wi-Fi 6

Bluetooth 5.2

Whbudowany gtosnik i mikrofon

RS485, CAN, Gigabit Ethernet, USB 3.0 / USB-C
12V /24 V /BAT

Obstugiwane

0Od -20°C do 55°C
IP56 (wybrane komponenty do IP67)
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