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Robot czworonozny UNITREE B2

Cena 299 000,00 zt
Numer katalogowy 52169-uniw
Kod producenta 077268

Opis produktu
Unitree B2

Unitree B2 to zaawansowana, przemystowa platforma kroczaca zaprojektowana do pracy w najbardziej wymagajacych
warunkach. Robot osigga predkos¢ maksymalng na poziomie okoto 6 m/s, wazy okoto 60 kg (wraz z akumulatorem) i tgczy
wysoka dynamike ruchu z dtugim czasem dziatania. UdZzwig do 120 kg w trybie statycznym oraz ponad 40 kg podczas
przemieszczania sie sprawia, ze doskonale nadaje sie do realizacji zadan logistycznych, inspekcyjnych i ratowniczych. To
rozwigzanie stworzone z myslg o rzeczywistych zastosowaniach przemystowych, w ktérych kluczowe znaczenie majg
wydajnos¢, niezawodnos¢ i wytrzymatosc.

Imponujaca szybkos¢ poruszania sie

Ten model nalezy do najszybszych przemystowych robotéw czworonoznych w swojej klasie - osigga predkos¢ do 6 m/s. Taka
dynamika umozliwia szybkie przemieszczanie sie pomiedzy punktami pracy, sprawna reakcje na zmieniajace sie warunki oraz
realizacje zadan na rozlegtych obszarach w krétszym czasie. Konstrukcja B2 zapewnia jednoczes$nie wysokg stabilno$¢ nawet
podczas dynamicznych manewrdw, co ma kluczowe znaczenie w zastosowaniach przemystowych i terenowych, gdzie
bezpieczenstwo odgrywa nadrzedna role.

Wydajnos¢ i precyzyjna mechanika

Za ptynne, a zarazem dynamiczne poruszanie sie odpowiadajg wysokowydajne moduty stawowe M107, generujagce moment
obrotowy na poziomie okoto 360 N-m. Stanowi to wyrazny skok wydajnosci wzgledem wczesniejszych konstrukcji tej klasy. Tak
duza rezerwa mocy przekfada sie na lepsza stabilnos¢, precyzyjniejsza kontrole ruchu oraz mozliwos$¢ pracy z duzymi
obcigzeniami. Dzieki temu robot zachowuje réwnowage nawet na wymagajacym podtozu i bez trudu realizuje dynamiczne
manewry w trudnych warunkach operacyjnych.

Skuteczne dostosowanie do zréznicowanego terenu

Konstrukcja robota zostata opracowana z mysla o pracy w bardzo zmiennych i wymagajgcych warunkach. Urzadzenie bez
problemu porusza sie po Sliskich oraz nieréwnych nawierzchniach, takich jak mokre posadzki, kamienie, rumowiska czy
strome zbocza. Z tatwoscia radzi sobie réwniez z nachyleniami siegajagcymi 45° oraz schodami o wysokosci stopni od 20 do 25
cm. Tak wysoki poziom adaptacji terenowej pozwala na skuteczne dziatanie w miejscach, w ktérych klasyczne roboty mobilne
przestaja by¢ efektywne.

Pokonywanie przeszkéd i dynamiczne skoki

wygenerowano w programie shopGold


https://www.sigma.shop.pl/robot-czworonozny-unitree-b2-p-74861.html

Jednym z kluczowych atutéw Unitree B2 jest mozliwos$¢ sprawnego pokonywania przeszkéd o wysokosci siegajacej 40 cm.
Robot stabilnie przemieszcza sie po platformach, stosach drewna czy elementach infrastruktury, ktére stanowig wyzwanie dla
klasycznych systemoéw mobilnych. Dodatkowo potrafi wykonywa¢ skoki o dtugosci do 1,6 m, przeskakiwac szczeliny o
szerokosci od 0,5 do 1,2 m oraz zeskakiwac z wysokosci do 1 m bez ryzyka uszkodzen. Takie zdolnosci znaczaco rozszerzaja
jego potencjat operacyjny w wymagajacym terenie oraz podczas akcji ratowniczych.

Wysoka nosnos¢ i dtugotrwata praca

Urzadzenie wyréznia sie imponujacymi parametrami udZzwigu oraz duzg wytrzymatoscia podczas dtugiej eksploatacji. W trybie
statycznym jest w stanie bezpiecznie utrzymac tadunek o masie do 120 kg, a podczas ruchu moze transportowac ciezary
siegajace 40 kg. Przy ciagtym marszu z obcigzeniem 20 kg czas pracy wynosi okoto 4 godzin, co pozwala pokona¢ dystans do
15 km. Bez dodatkowego tadunku Unitree B2 moze dziata¢ nawet przez okoto 5 godzin, osiagajac zasieg rzedu 20 km.

Precyzyjna orientacja w przestrzeni

Zastosowanie 32-wigzkowego czujnika LiDAR klasy automotive, kamery gtebi oraz wysokorozdzielczej kamery optycznej
pozwala na doktadne rozpoznawanie otoczenia i pewne poruszanie sie w ztozonym $rodowisku. Taki system sensoryczny
wspiera stabilng nawigacje i zapewnia skuteczna realizacje zadan inspekcyjnych, mapowanie przestrzeni oraz prace w
miejscach o ograniczonej widocznosci i skomplikowanej strukturze terenu.

Stabilne i dtugotrwate zasilanie

Akumulator o duzej pojemnosci 45 Ah (2250 Wh) i napieciu 58 V zapewnia czas pracy siegajacy okoto 4-6 godzin, co pozwala
realizowad dtugotrwate i wymagajace misje bez czestego przerywania dziatania. Dostepne sg takze opcjonalne systemy
autonomicznego tadowania, umozliwiajgce automatyczne odnawianie energii i lepsze dostosowanie robota do bardziej
ztozonych scenariuszy operacyjnych. Dodatkowo konstrukcja typu plug-in znaczgco przyspiesza wymiane akumulatora,
minimalizujgc przestoje i pozwalajac szybko przygotowad urzadzenie do kolejnych zadan.

Przystosowanie do pracy w trudnych warunkach

Konstrukcja robota spetnia wymagania klasy szczelnosci IP67, zapewniajac skuteczng ochrone przed pytem i wodga. Urzadzenie
moze pracowac w szerokim zakresie temperatur (od -20°C do 55°C) - niestraszne mu zmienne i niekorzystne warunki
atmosferyczne. Takie parametry umozliwiaja niezawodne wykorzystanie zaréwno wewnatrz obiektéw przemystowych, jak i w
otwartym terenie - niezaleznie od pory roku czy pogody.

Profesjonalne zastosowania w terenie i przemysle

Robot Unitree B2 doskonale sprawdza sie podczas inspekcji infrastruktury energetycznej, akcji ratowniczych, patroli
terenowych oraz zadan logistycznych. Potaczenie wysokiej predkosci, duzej nosnosci, zaawansowanych systeméw percepcji
oraz dtugiego czasu pracy czyni go niezastgpionym wsparciem w sytuacjach, w ktérych kluczowe znaczenie majg skutecznosc
dziatania, niezawodnos¢ i bezpieczehstwo operacyjne.

Ogodlne

Producent Unitree

Model B2

Wymiary w pozycji stojgcej okoto 1098 x 450 x 645 mm
Wymiary w pozycji lezacej okoto 880 x 460 x 330 mm
Waga (wliczajgc akumulator) okoto 60 kg (wliczajgc akumulator)
Temperatura robocza 0d -20°C do 55°C

Klasa szczelnosci IP67

Zasilanie

Napiecie akumulatora 58V

Pojemnos¢ akumulatora 45 Ah (2250 W)
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Wydajnos¢

Wydajnosc

Montaz kot

Maks. obcigzenie (w pozycji stojacej)
Obcigzenie podczas chodzenia
Wchodzenie po schodach
Pokonywanie przeszkéd

Maks. nachylenie zbocza
Predkos$¢ biegu

Szerokos¢ skoku
Maks. odlegtos¢ skoku

Kontrola i percepcja

Standardowa konfiguracja

Opcjonalna konfiguracja
Czujniki

Interfejs zewnetrzny

okoto 4-6 h

chodzenie bez obcigzenia: > 5 h (dystans do 20 km)
chodzenie z obcigzeniem 20 kg: > 4 h (dystans do 15 km)
opcjonalnie

do 120 kg

> 40 kg

schody 20-25 cm

wchodzenie przodem w gére i w dét po stopniach o wysokosci
do 40 cm

> 45°

>6m/s

0,5-1,2 m

>1,6m

Intel Core i5 (Platform Function), Intel Core i7 (User
Development)

Intel Core i7 i Jetson Orin NX (maks. 3 urzadzenia)

3D LiDAR x1, kamera percepcji gtebi x2, kamera optyczna x2
(w zaleznosci od konfiguracji)

1000M-Base-Ethernet x4, USB 3.0 x4, 12 V x4, 5V x1, 24 V x4,
BAT x1
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