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Robot czworonozny UNITREE
B2-W

Cena 490 000,00 zt
Numer katalogowy 52172-uniw
Kod producenta SKUO077322

Opis produktu
Unitree B2-W

Unitree B2-W to przemystowy robot czworonozny zaprojektowany z myslg o sprawnym poruszaniu sie w wymagajacym i
zréznicowanym terenie. Potgczenie nég z kotami tworzy unikalng konstrukcje, ktéra zapewnia wysoka mobilnos¢, stabilnos¢
oraz imponujgcg predkosé. Robot moze rozpedzad sie nawet do 15 km/h, a dzieki pojemnemu akumulatorowi i
zoptymalizowanemu uktadowi napedowemu jest przystosowany do realizacji dtugich misji takze przy duzym obcigzeniu.
Unitree B2-W to zaawansowane narzedzie profesjonalne, stworzone do pracy w miejscach, w ktérych tradycyjne pojazdy oraz
klasyczne roboty nie sg w stanie sobie poradzic.

Ptynna kontrola ruchu

Wysokowydajne moduty stawéw opracowane przez Unitree pozwalaja robotowi porusza¢ sie niezwykle dynamicznie przy
jednoczesnym zachowaniu wysokiej precyzji. B2-W sprawnie przyspiesza, wykonuje szybkie manewry - takie jak skoki, obroty
czy poruszanie sie na dwdch nogach - a takze ptynnie zmienia kierunek jazdy. Zintegrowany system sterowania, tgczacy
percepcje z kontrolg ruchu, umozliwia biezgce dopasowywanie sposobu poruszania sie do aktualnych warunkéw terenowych.
Dzieki temu robot zachowuje stabilno$¢, pewnosc i przewidywalnos¢ nawet przy duzych predkosciach.

Mobilnos¢ w zréznicowanym terenie

Robot Unitree B2-W zostat zaprojektowany do pracy w srodowiskach o nieregularnej i zmiennej nawierzchni. Bez trudu
porusza sie po trawie, kamieniach, zwirze czy nieréwnych sciezkach, a stabilno$¢ zapewnia mu szybka i precyzyjnie
skoordynowana praca wielu stawéw. Urzadzenie potrafi pokonywac stopnie o wysokosci 20-25 cm oraz wspinac sie i schodzi¢
po przeszkodach siegajacych do 40 cm w kierunku jazdy. Dodatkowo mozliwos$¢ poruszania sie po nachyleniach do 45°
sprawia, ze B2-W skutecznie radzi sobie na zboczach, rampach i stromych podjazdach.

Szybkie przemieszczanie sie

Model B2-W wykorzystuje naped kotowy, ktéry pozwala mu poruszac sie z predkoscia siegajaca 15 km/h. Zastosowane kota o
Srednicy 225 mm moga pracowac z predkoscig do 50 rad/s, generujgc maksymalny moment obrotowy na poziomie 40 N-m.
Takie potaczenie parametréow zapewnia szybkie i ptynne pokonywanie dtugich dystanséw przy jednoczesnym zachowaniu
wysokiej stabilnosci oraz petnej kontroli nad ruchem.

Efektywny transport tadunkéw

Robot Unitree B2-W wyrdznia sie imponujacg nosnoscia. W pozycji statycznej jest w stanie utrzymac obcigzenie do 120 kg, a
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podczas poruszania sie moze transportowac tadunki o masie okoto 40 kg. Dzieki temu Swietnie sprawdza sie w roli mobilnej
platformy transportowej, umozliwiajgcej przewozenie narzedzi, sprzetu, czujnikédw czy zapaséw w trudno dostepnych
lokalizacjach. Takie mozliwosci sg szczegdlnie cenne w zastosowaniach ratowniczych, przemystowych oraz logistycznych.

Praca na dtugich dystansach

Akumulator o bardzo duzej pojemnosci (45 Ah, 58 V) pozwala na wydajng prace przez dtugi czas. Przy obcigzeniu wynoszgcym
40 kg robot Unitree B2-W moze pokona¢ dystans do 25 km. Bez tadunku jego zasieg siega nawet 30 km. Takie parametry
umozliwiaja realizacje dtugotrwatych misji bez potrzeby czestego tadowania, co ma kluczowe znaczenie podczas dziatah
terenowych oraz zadah wymagajacych ciagtej gotowosci operacyjne;j.

Zaawansowany system percepcji otoczenia

Zastosowanie 32-wigzkowego czujnika LiDAR klasy automotive, kamery gtebi oraz wysokorozdzielczej kamery optycznej
zapewnia precyzyjne i wiarygodne postrzeganie otoczenia. Taki zestaw sensoréw umozliwia stabilne poruszanie sie w
zréznicowanym terenie, w tym na schodach, zboczach oraz nieréwnych nawierzchniach, zwiekszajac bezpieczenstwo i
przewidywalnos¢ ruchu robota.

Wysoka wydajnos¢ i mozliwosci rozwoju

Standardowa konfiguracja obejmuje procesor Intel Core i5 obstugujgcy funkcje platformowe oraz jednostke Intel Core i7
przeznaczong do rozwoju i uruchamiania aplikacji uzytkownika. Istnieje réwniez mozliwos¢ rozbudowy o dodatkowe moduty
obliczeniowe, w tym Jetson Orin NX, co pozwala wdrazac jeszcze bardziej zaawansowane algorytmy i rozwigzania Al. Catos$¢
uzupetnia wsparcie dla aktualizacji oprogramowania OTA, dzieki czemu funkcjonalnos$¢ robota moze by¢ systematycznie
rozwijana i rozszerzana w czasie.

Odpornos¢ na wymagajace warunki pracy

Konstrukcja zostata przygotowana do realizacji zadan w trudnym srodowisku. Klasa szczelnosci IP67 zapewnia ochrone przed
pytem i woda, a szeroki zakres temperatur roboczych (od -20°C do 55°C) umozliwia niezawodne dziatanie w bardzo
zréznicowanych warunkach klimatycznych.

Zastosowania w srodowisku przemystowym

Urzadzenie Swietnie sprawdza sie w zadaniach inspekcyjnych, akcjach poszukiwawczo-ratowniczych, transporcie tadunkéw
oraz pracy w trudno dostepnych lokalizacjach. Potgczenie wysokiej predkosci, duzej nosnosci, zaawansowanego systemu
percepcji oraz dtugiego czasu dziatania czyni je skutecznym narzedziem tam, gdzie kluczowe znaczenie majg szybkos$¢ reakcji,
stabilnos¢ i odpornosé. To rozwigzanie stworzone z mysla o profesjonalistach, ktérzy potrzebuja robota gotowego na
réznorodne wyzwania terenowe i operacyjne.

Ogdlne

Producent Unitree

Model B2-W

Wymiary w pozycji stojgcej okoto 1098 x 550 x 758 mm
Wymiary w pozycji lezacej okoto 950 x 550 x 450 mm
Waga (wliczajagc akumulator) okoto 85 kg (wliczajgc akumulator)
Temperatura robocza 0d -20°C do 55°C

Klasa szczelnosci P67

Zasilanie

Napiecie akumulatora 58V

Pojemnos¢ akumulatora > 2 kWh
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Wydajnos¢

Wydajnosc

Srednica kota

Maks. obcigzenie (w pozycji stojacej)
Obcigzenie podczas chodzenia
Maks. predkos¢ kota

Maks. moment obrotowy kota

Wchodzenie po schodach
Pokonywanie przeszkdéd

Maks. nachylenie zbocza

Kontrola i percepcja

Standardowa konfiguracja

Opcjonalna konfiguracja

maks. odlegtos¢ 25 km z obcigzeniem 40 kg; Maks. czas pracy
bez obcigzenia: > 4 h z zasiegiem do 70 km

225 mm

do 120 kg

> 40 kg

50 rad/s

40 N.m

schody 20-25 cm

wchodzenie przodem w gére i w dét po stopniach o wysokosci
do 40 cm

> 45°

Intel Core i5 (Platform Function), Intel Core i7 (User
Development)
Intel Core i7 i Jetson Orin NX (maks. 3 urzadzenia)

wygenerowano w programie shopGold


http://www.tcpdf.org

