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Robot czworonozny UNITREE
Go2 Edu Hesai XT16

Cena 115 000,00 zt
Numer katalogowy 55199-uniw
Kod producenta 078516

Opis produktu
Robot czworonozny UNITREE Go2 Edu Hesai XT16

Unitree Go2 Edu Hesai XT16 to zaawansowana platforma robotyczna przeznaczona do profesjonalnych zastosowan w
przemysle, badaniach i stuzbach specjalistycznych. tgczy dynamiczng mobilnos$¢ robota czworonoznego z precyzyjnym
skanowaniem przestrzeni 3D dzieki 16-kanatowemu LiDARowi Hesai XT16 o zasiegu do 100 metréw. System oferuje moc
obliczeniowg oparta na module NVIDIA Orin (do 100 TOPS), predkos¢ poruszania sie do 13 km/h oraz udzwig do 12 kg, co
pozwala realizowa¢ zaawansowane zadania w czasie rzeczywistym. Cato$¢ uzupetnia akumulator o pojemnosci 15 000 mAh,
zapewniajgcy dtuga i stabilng prace w terenie.

Precyzyjne skanowanie i doktadna analiza przestrzeni

Zastosowanie sensora Hesai XT16 umozliwia tworzenie szczegétowych map 3D w formie gestych chmur punktéw z
doktadnoscia na poziomie centymetréow. Tak wysoka precyzja przektada sie na realne korzysci w pracy inzynierskiej i
analitycznej, gdzie liczy sie kazdy detal. Zasieg do 100 metréw pozwala efektywnie mapowad zaréwno duze obiekty
przemystowe, jak i otwarte przestrzenie. System zachowuje wysokg skutecznos¢ takze w trudnych warunkach, takich jak stabe
oswietlenie czy zapylenie, co zwieksza jego niezawodnos¢ w zastosowaniach terenowych.

Wysoka moc obliczeniowa i otwarte srodowisko pracy

Zintegrowany modut NVIDIA Orin odpowiada za przetwarzanie danych z sensoréw w czasie rzeczywistym, co pozwala robotowi
dziata¢ autonomicznie i podejmowac decyzje bez opdznien. Wsparcie dla ROS2 umozliwia fatwe wdrazanie wtasnych
algorytmow oraz rozwijanie projektéw badawczych i komercyjnych. Dostepnos¢ tacznosci 4G/5G oraz Wi-Fi 6 zapewnia
stabilng komunikacje i szybki przesyt danych, co ma kluczowe znaczenie przy pracy z duzymi zbiorami informacji. Dodatkowe
interfejsy pozwalajg rozszerzy¢ mozliwosci robota o kolejne moduty, takie jak kamery, czujniki jakosci powietrza, kamery
termowizyjne czy ramiona robotyczne, co umozliwia precyzyjne dopasowanie platformy do konkretnych zastosowan
przemystowych i badawczych.

Mobilnosé i sprawnos¢ w wymagajacym terenie

Konstrukcja robota pozwala na sprawne poruszanie sie w Srodowiskach, ktére sg niedostepne dla klasycznych platform
kotowych. Predkos$¢ do 13 km/h umozliwia szybkie przemieszczanie sie miedzy punktami pracy, a zdolnos¢ pokonywania
przeszkdd, takich jak schody, krawezniki czy wzniesienia o nachyleniu do 40°, znaczaco zwieksza zakres zastosowah. System
ISS 2.0 odpowiada za inteligentng nawigacje i umozliwia bezpieczne podgzanie za operatorem nawet w wymagajacym terenie,
minimalizujac ryzyko kolizji.
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Gotowos¢ do pracy w wielu scenariuszach

Robot czworonozny Unitree Go2 Edu Hesai XT16 znajduje zastosowanie wszedzie tam, gdzie potrzebna jest precyzja,
mobilnos$¢ i autonomia. Sprawdza sie przy tworzeniu cyfrowych blizniakéw (Digital Twin) oraz dokumentacji BIM, umozliwiajgc
szybkie i doktadne odwzorowanie infrastruktury. W srodowisku przemystowym pozwala prowadzi¢ inspekcje w miejscach
niebezpiecznych dla ludzi. Platforma jest réwniez wykorzystywana przez uczelnie i jednostki badawcze do prac nad sztuczna
inteligencja i nawigacja. W stuzbach ratowniczych wspiera dziatania w trudno dostepnych przestrzeniach, takich jak

gruzowiska.

Rozbudowana platforma sensoryczna i konstrukcja

Urzadzenie zostato wyposazone nie tylko w LiDAR Hesai XT16, ale takze w dodatkowy system wizji Intel® RealSense™ D435i,
ktéry zwieksza mozliwosci percepcji otoczenia. Udzwig do 12 kg pozwala na instalacje dodatkowego sprzetu, a konstrukcja
przystosowana do pracy w wymagajacych warunkach zapewnia odpornos¢ na pyt i zachlapania. Dzieki temu robot moze by¢
wykorzystywany zaréwno w srodowiskach przemystowych, jak i w terenie.

Producent

Model

Sensor gtéwny
Wizja dodatkowa
UdZwig

Moc obliczeniowa
Predkos¢

Zasieg LiDAR
Pojemnos¢ akumulatora
tacznosé

System
Nachylenie terenu
Stopien ochrony

Unitree

Go2 Edu Hesai XT16

Hesai XT16 (3D LiDAR)
Intel RealSense D435i

Do 12 kg

NVIDIA Orin (do 100 TOPS)
Do 13 km/h

Do 100 m

15 000 mAh

4G/5G, Wi-Fi 6

ROS2

Do 40°

Odpornos¢ na pyt i zachlapania
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