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Robot humanoidalny UNITREE
G1 Basic

Cena 95 000,00 zt
Numer katalogowy 52164-uniw
Kod producenta 077284

Opis produktu
Unitree G1 Basic

Unitree G1 Basic to nowoczesny robot humanoidalny, ktéry moze by¢ wykorzystywany do badanh nad ruchem, systemami
sterowania, percepcja tréjwymiarowg i interakcjg cztowiek-maszyna. Jednoczesnie jego rozbudowane mozliwosci ruchowe
czynig go atrakcyjnym narzedziem demonstracyjnym. Mierzy okoto 130 cm i wazy 35 kg, a mimo kompaktowych rozmiaréw
imponuje zdolno$ciami motorycznymi. Dzieki 23 stopniom swobody i predkosci siegajacej 2 m/s z tatwoscig wykonuje
skomplikowane sekwencje - potrafi tanczy¢, skakaé, biegac i reagowad na otoczenie w czasie rzeczywistym.

Naturalny i ekspresyjny ruch

Jedna z gtéwnych cech modelu G1 Basic jest jego wyjatkowa swoboda poruszania sie, znacznie przewyzszajgca mozliwosci
klasycznych maszyn przemystowych. Ten humanoid bez trudu biega, skacze, wchodzi po schodach, wykonuje dynamiczne
ruchy inspirowane tancem i sztukami walki, a takze potrafi natychmiast zmienia¢ pozycje bez utraty réwnowagi. Dzieki 23
stopniom swobody i szerokiemu zakresowi ruchu jego dziatania sg ptynne, naturalne i doskonale zsynchronizowane. To
otwiera nowe mozliwosci w testach, pokazach i projektach badawczych, ktére wymagaja realistycznej dynamiki oraz
precyzyjnej kontroli ruchu.

Rownowaga w kazdych warunkach

Robot Unitree G1 Basic zostat stworzony tak, aby zachowa¢ stabilnos$¢ nie tylko na gtadkich powierzchniach, lecz takze w
bardziej wymagajacym terenie. Kazda jego noga dysponuje szescioma stopniami swobody, co umozliwia precyzyjne
przenoszenie masy i natychmiastowe dostosowanie sie do zmieniajgcego sie podtoza. Konstrukcja pozwala na ptynne
poruszanie sie po nieréwnosciach, takich jak kamienie - bez utraty kontroli nad balansem czy kierunkiem ruchu. Dzieki temu
urzadzenie sprawdza sie zaréwno we wnetrzach, jak i na zewnatrz, dobrze ilustrujgc praktyczne mozliwosci humanoidalnych
konstrukcji.

Dopracowana mechanika napedu

System ruchu robota oparto na silnikach PMSM z wewnetrznym rotorem o niskiej bezwtadnosci, ktére odpowiadajg za szybkie
reakcje i stabilne sterowanie momentem. Maksymalny moment obrotowy kolana na poziomie 90 N-m pozwala na realizacje
dynamicznych ruchéw, takich jak przysiady, skoki czy gwattowne zmiany pozycji ciata. Ramiona oferujg po pie¢ stopni
swobody oraz udZwig siegajgcy okoto 2 kg, co umozliwia precyzyjng manipulacje przedmiotami i wykonywanie ztozonych
gestéw. Przemystowe tozyska krzyzowe oraz podwdéjne enkodery w stawach zapewniajg wysoka doktadnos¢ dziatania i
powtarzalnos$¢ ruchu.
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Zaawansowana percepcja otoczenia

System widzenia G1 Basic opiera sie na potgczeniu kamery gtebi Intel RealSense D435i oraz czujnika 3D LiDAR Livox-MID360,
co pozwala na uzyskiwanie szczegétowych informacji o otaczajacej przestrzeni. Szeroki zakres widzenia i wysoka doktadnos$¢
danych umozliwiajg autonomiczng nawigacje oraz precyzyjne planowanie ruchéw. W efekcie robot skutecznie reaguje na
przeszkody, interpretuje zmiany w otoczeniu i wykonuje zadania wymagajace swiadomosci przestrzenne;j.

Naturalna komunikacja z uzytkownikiem

Za wymiane informacji gtosowych odpowiada rozbudowany system audio, ktéry umozliwia swobodna i intuicyjng interakcje z
uzytkownikami. Cztery mikrofony z aktywna redukcjg szumoéw i ttumieniem echa skutecznie wychwytujg komendy gtosowe
nawet w wymagajacych warunkach akustycznych, a gtos$nik stereo o mocy 5 W zapewnia klarowne przekazywanie informacji
zwrotnych. Taka forma interakcji sprawia, ze robot staje sie petnoprawnym uczestnikiem dialogu cztowiek-maszyna.

Al dziatajace w Swiecie rzeczywistym

G1 Basic to co$ wiecej niz robot wykonujacy zaprogramowane sekwencje ruchéw. Zostat zaprojektowany jako platforma
gotowa do pracy z algorytmami sztucznej inteligencji. Obstuguje zaréwno uczenie przez nasladowanie, jak i uczenie ze
wzmochnieniem, dzieki czemu potrafi rozwija¢ swoje umiejetnosci w oparciu o obserwacje i zdobywane doswiadczenie. W
potgczeniu z koncepcjg UnifoLM - autorskim, wielkoskalowym modelem Unitree - urzadzenie staje sie nosnikiem Al, ktéra
funkcjonuje bezposrednio w fizycznym otoczeniu. To solidna podstawa dla rozwoju przysztych generacji inteligentnych
robotéw i autonomicznych asystentéw.

Energia, ktéra dotrzymuje kroku

Inteligentny akumulator o pojemnosci 9000 mAh zostat zaprojektowany z myslg o intensywnej, dynamicznej pracy. Jedno
natadowanie zapewnia nawet do okoto 2 godzin dziatania, co pozwala swobodnie testowa¢ mozliwosci robota lub prezentowacd
je podczas pokazéw. Przemyslany system szybkiego montazu umozliwia sprawna wymiane komponentu, ograniczajac przerwy
w pracy do absolutnego minimum.

Mobilnos¢ bez kompromiséow

Konstrukcja robota zostata zaprojektowana tak, aby utatwia¢ nie tylko prace, ale réwniez transport i przechowywanie. Po
ztozeniu wymiary urzgadzenia wynoszga jedynie 69 x 45 x 30 cm. Tak niewielki rozmiar znaczgco upraszcza przenoszenie
robota miedzy stanowiskami roboczymi, laboratoriami czy przestrzeniami prezentacyjnymi, a takze jego bezpieczne
przechowywanie.

Ogodlne

Producent Unitree

Model G1 Basic

Wymiary w pozycji stojgcej 1320 x 450 x 200 mm
Wymiary w pozycji ztozonej 690 x 450 x 300 mm
Waga (wliczajgc akumulator) okoto 35 kg

Podstawowa moc obliczeniowa 8-rdzeniowy procesor wysokiej wydajnosci
Czujniki i komunikacja kamera gtebi + 3D LIDAR
Mikrofony kierunkowe tak

Gtosnik stereo 5W tak

WiFi 6, Bluetooth 5.2 tak

Modut wysokiej mocy obliczeniowej brak

Kontroler manualny tak

Aktualizacje OTA tak

Stopnie swobody

taczna liczba stopni swobody
Pojedyncza noga

Talia

Pojedyncze ramie

UL ON
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Pojedyncza dton
tozyska stawéw

Silniki stawéw

Moment obrotowy stawu kolanowego
Maksymalne obcigzenie ramienia
Dtugos¢ tydki + uda

Rozpietos¢ ramion

Zakres ruchu stawow

Talia

Kolano

Biodro

Petne wewnetrzne prowadzenie okablowania
Enkoder stawéw

System chtodzenia

Zasilanie

Typ akumulatora

Mozliwos¢ szybkiej wymiany
Pojemnos¢

tadowarka

Czas pracy

brak

przemystowe krzyzowe tozyska rolkowe (wysoka precyzja,
duza nosnos¢)

silniki synchroniczne z magnesami trwatymi i wewnetrznym
wirnikiem o niskiej bezwtadnosci (lepsza szybkos¢ reakgji i
odprowadzanie ciepta)

90 N'm

okoto 2 kg

0,6 m

okoto 0,45 m

Z +155°

0~165°

P +154°, R-30~+170°, Y +158°
Tak

podwdjny enkoder

lokalne chtodzenie powietrzem

litowy (13 ogniw)
Tak

9000 mAh

54V 5A

okoto 2 godziny
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