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Robot humanoidalny UNITREE
G1-D Ul

Cena 149 000,00 zt
Numer katalogowy 58212-uniw
Kod producenta 085303

Opis produktu
Robot humanoidalny UNITREE G1-D Ul

Unitree G1-D U1 to zaawansowana platforma robotyczna zaprojektowana z myslg o inzynierach Al, badaczach robotyki,
zespotach R&D i nie tylko. Potgczenie mobilnej bazy kotowej z humanoidalnym korpusem i requlowana kolumng robocza
pozwala robotowi dziata¢ w szerokim zakresie wysokosci (od 1260 mm do 1680 mm) przy zachowaniu wysokiej stabilnosci i
doktadnosci ruchéw. To konstrukcja, ktéra upraszcza prace w srodowiskach laboratoryjnych, logistycznych i badawczych,
gdzie liczy sie precyzja, powtarzalnos¢ i elastycznosc.

Imponujacy zasieg roboczy i mobilnos¢

Robot G1-D U1 zostat zaprojektowany w taki sposdb, aby pewnie poruszac sie w przestrzeniach wewnetrznych i skutecznie
wykonywa¢ zadania na réznych obszarach. Regulowana kolumna o wysokosci od 1260 mm do 1680 mm, skoku 500 mm,
doktadnosci 1 mm i predkosci podnoszenia do 60 mm/s pozwala precyzyjnie ustawi¢ go wzgledem pétek, stanowisk pracy czy
elementéw infrastruktury. Maksymalny zasieg roboczy siegajacy 2 m sprawia, ze urzadzenie moze obstugiwac zaréwno nisko
potozone obiekty, jak i elementy znajdujgce sie wysoko, bez koniecznosci zmiany pozycji catej platformy.

Stworzony do wykonywania ztozonych zadain manualnych

Robot dysponuje tacznie 19 stopniami swobody, co przektada sie na duza elastycznos¢ ruchu i mozliwos¢ wykonywania
ztozonych zadan manualnych. Dwa ramiona o 7 stopniach swobody kazde wyrézniaja sie rozpietoscig okoto 0,45 m i
udzwigiem do 3 kg, dzieki czemu Swietnie sprawdzaja sie w réznych sytuacjach. Ponadto ruchoma talia (2 DoF) i kolumna
podnoszaca (1 DoF) dodatkowo zwiekszajg kinematyke robota, pozwalajgc na naturalne dopasowanie jego pozycji do
zastosowania i Srodowiska pracy.

Zaawansowane chwytaki Dex1-1 Advanced Gripper

Unitree G1-D U1 standardowo wyposazony jest w dwa chwytaki Dex1-1 Advanced Gripper, ktére rozszerzajg jego mozliwosci
manipulacyjne. Regulowana sita Scisku w zakresie od 5 do 120 N pozwala dostosowa¢ sposéb dziatania zaréwno do
delikatnych elementdéw, jak i ciezszych obiektéw. Robot moze podnosi¢ tadunki do 20 kg przy chwycie obejmujacym lub do 5
kg przy chwycie tarciowym, a rozdzielczos¢ pozycji czubka palca na poziomie 0,1 mm umozliwia bardzo precyzyjne operacje.
Co wiecej, szybkie zamykanie chwytaka w czasie 0,24 s przektada sie na sprawng i ptynng prace w zadaniach wymagajacych
duzej dynamiki. G1-D U1l moze bez problemu podnosi¢ i przenosi¢ rézne przedmioty, uktadac je i wiele wiecej.

Widzi, styszy i rozumie otoczenie
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System percepcji G1-D Ul opiera sie na rozbudowanym zestawie czujnikéw wizyjnych i audio. Binokularna kamera HD w
gtowie robota wyrdznia sie szerokim polem widzenia (115°/80°) i rozdzielczoscig 3840 x 1200, dzieki czemu umozliwia
doktadna orientacje w przestrzeni i obserwacje otoczenia. Natomiast dodatkowe kamery HD umieszczone na nadgarstkach
(FOV 130°/60°, rozdzielczo$¢ 1920 x 1080) sprawdzajg sie przy precyzyjnej manipulacji obiektami. Uzupetnieniem jest
matryca czterech mikrofonéw i gtosnik o mocy 5 W, ktére pozwalajg na interakcje zblizong do naturalnej. Ponadto tgcznosé Wi-
Fi 6 i Bluetooth 5.2 zapewnia stabilng komunikacje i szybki transfer danych.

Potezna moc obliczeniowa - robot gotowy na Al

Sercem systemu jest 8-rdzeniowy procesor o wysokiej wydajnosci, wspierany przez modut NVIDIA Jetson Orin 16G, ktéry
oferuje moc obliczeniowa na poziomie 100 TOPS. Taka konfiguracja pozwala uruchamia¢ zaawansowane algorytmy uczenia
maszynowego bez koniecznosci stosowania zewnetrznych jednostek obliczeniowych. Do tego dochodzi petne wsparcie dla
Secondary Development (tworzenie wtasnego oprogramowania) i aktualizacje OTA, ktére umozliwiajg staty rozwéj i ulepszanie
systemu robota. Wszystko to sprawia, ze G1-D U1 okazuje sie elastyczna platforma do eksperymentéw badawczych i
tworzenia wtasnych rozwigzan programowych.

Gotowy do ciagtej pracy i testow

Robot zasilany jest inteligentnym akumulatorem typu Quick Release o pojemnosci 9000 mAh, ktéry zapewnia do okoto 2
godzin pracy na jednym tadowaniu i umozliwia szybki demontaz. Co wiecej, opcja zasilania bezposrednio z kabla pozwala na
dtugotrwate dziatanie bez przerw, a lokalne, wymuszone chtodzenie powietrzem dba o stabilng prace podzespotéw nawet przy
intensywnym obcigzeniu.

Narzedzie do logistyki, laboratoriow i rozwoju Al
Unitree G1-D U1 sprawdza sie jako platforma do logistyki wewnatrzbudynkowej, asystowania w laboratoriach oraz zbierania

danych treningowych dla duzych modeli Al (UnifoLM). To robot zaprojektowany jako rzeczywiste narzedzie pracy - stabilne,
precyzyjne i gotowe na najbardziej wymagajgce zadania.

Producent
Model
Wymiary (wys. X szer. X gt.)

Waga (z akumulatorem)
Skok kolumny

Doktadnos¢ podnoszenia
Predko$¢ podnoszenia
Maksymalny zasieg roboczy
Chtodzenie

Liczba stopni swobody (DoF)
Stopnie swobody - ramiona
Stopnie swobody - talia
Stopnie swobody - kolumna
Stopnie swobody - chwytaki
Zakres ruchu talii

Rozpietos¢ ramion

Maksymalny udzwig jednego ramienia
Chwytaki

Zakres sity chwytu

Maksymalny udzwig chwytaka
Rozdzielczo$¢ pozycji czubka palca
Czas petnego zamkniecia chwytaka
System wizyjny - gtowa

System wizyjny - nadgarstki
System audio

tacznosé bezprzewodowa
Procesor podstawowy
Modut High-Performance

Unitree

G1-D Ul

Minimalna wysokos¢: 1260 x 500 x 500 mm

Maksymalna wysokos¢: 1680 x 500 x 500 mm

Ok. 50 kg

500 mm

1 mm

Do 60 mm/s

Do 2 m

Lokalne, wymuszone chtodzenie powietrzem

19

14 DoF (2 x 7 DoF)

2 DoF

1 DoF (ruch géra-dét)

2 DoF (po 1 na kazdg dton)

0¢$ Z: £155°

0O$Y:o0d-2,5°do +135°

Ok. 0,45 m

Ok. 3 kg

2x Dex1-1 Advanced Gripper

5-120 N

Do 20 kg (chwyt obejmujgcy) / do 5 kg (chwyt tarciowy)
0,1 mm

0,24 s

Binokularna kamera HD (FOV: 115°/80°, rozdzielczos¢: 3840 x
1200)

2 x kamera HD (FOV: 130°/60°, rozdzielczo$¢: 1920 x 1080)
Matryca 4 mikrofonéw, gtosnik o mocy 5 W

Wi-Fi 6, Bluetooth 5.2, protokét komunikacyjny High-Speed 485
8-rdzeniowy procesor o wysokiej wydajnosci

NVIDIA Jetson Orin 16G oferujgcy moc obliczeniowg do 100
TOPS
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Obstuga algorytméw uczenia maszynowego

Wsparcie dla Secondary Development (tworzenie wtasnego
oprogramowania)

Aktualizacje systemowe

Akumulator

Pojemnos¢ akumulatora

Czas pracy

Mozliwos¢ pracy przewodowej

tadowarka

Sterowanie

Tak
Tak

OTA (Over-the-Air)
inteligentny, Quick Release
9000 mAh

Ok.2h

Tak

54V /5A

Kontroler reczny (w zestawie)
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