Dane aktualne na dzien: 26-10-2026 21:31

Link do produktu: https://www.sigma.shop.pl/robot-humanoidalny-unitree-g1-d-ul0-p-77404.html

Robot humanoidalny UNITREE
G1-D U10

Cena 255 000,00 zt
Numer katalogowy 58221-uniw
Kod producenta 085313
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Opis produktu
Robot humanoidalny UNITREE G1-D U10

Unitree G1-D U10 to bezkompromisowa platforma badawcza zaprojektowana do pracy w obszarze ,,Embodied Al”, gdzie liczy
sie optymalne potgczenie stabilnosci, precyzji i sensorycznego sprzezenia zwrotnego. Integracja mobilnej bazy kotowej i
zaawansowanych dtoni Strong-Arm Revo 2 Tactile Edition sprawia, ze robot nie tylko manipuluje przedmiotami, ale tez
aktywnie analizuje ich wiasciwosci fizyczne. To konfiguracja stworzona do najbardziej wymagajacych scenariuszy, w ktérych
nie wystarczy sam ruch - potrzebne jest czucie, kontrola sity i petna Swiadomos¢ interakcji.

Dtonie Strong-Arm Revo 2 Tactile Edition

Najciekawszymi wyréznikami modelu G1-D U10 sg pieciopalczaste dtonie Strong-Arm Revo 2 w wersji Tactile Edition, ktére
nasladuja ludzka sensoryke skérna. System multi-sensing pozwala wykrywaé nacisk, tarcie i kierunek przytozonej sity, co
umozliwia miedzy innymi pewne trzymanie sliskich przedmiotéw i bezpieczng manipulacje obiektami o nieznanej masie. Kazda
dton oferuje 6 stopni swobody i 11 stawdw, zapewniajgc naturalny zakres ruchu i antropomorficzng zrecznos¢. Z kolei ich
wysokos¢ wynosi 160 mm, dzieki czemu robot moze bez problemu korzystaé z narzedzi przeznaczonych dla cztowieka.
Ponadto doktadnos¢ powtarzalnosci kontroli na poziomie 0,1° pozwala na operowanie nawet bardzo matymi elementami, a
zintegrowana kamera RGB w kazdej dtoni umozliwia analize wizualng obiektdw z bliska i fuzje danych wizyjnych z dotykowymi.

31 stopni swobody - ptynnos¢ i swoboda ruchu

Unitree G1-D U10 oferuje tagcznie 31 stopni swobody. Ramiona (po 7 DoF kazde) wspétpracuja z talig o szerokich zakresach
ruchu w osiach Z i Y, co umozliwia naturalne pochylanie i obracanie korpusu wzgledem obiektu. Cato$¢ uzupetnia teleskopowa
kolumna o skoku 450 mm i doktadnosci 1 mm, ktéra pozwala regulowaé wysokos$¢ nawet do 1680 mm i zapewnia pionowy
zasieg roboczy do okoto 2 m. Taka konfiguracja pozwala realizowa¢ ztozone operacje manipulacyjne przy zachowaniu
stabilnosci catej konstrukgcji.

Mobilna baza kotowa - szybkie i zwinne przemieszczanie sie

Robot wykorzystuje podwozie z napedem réznicowym, ktére umozliwia obrét o 360° w miejscu oraz przemieszczanie sie z
predkoscig do 1,5 m/s. Wymiary bazy wynoszg 570 x 525 x 197 mm, co zapewnia stabilng podstawe do precyzyjnych dziatan.
Konstrukcja kotowa minimalizuje ryzyko utraty réwnowagi i zwieksza przewidywalnos¢ pracy w srodowiskach laboratoryjnych,
badawczych i komercyjnych. Wszystko to sprawia, ze robot Swietnie sprawdza sie zaréwno na rozlegtych przestrzeniach, jak i
w ciasnych miejscach.

Precyzyjna percepcja przestrzeni
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Unitree G1-D U10 zostat wyposazony w rozbudowany system percepcji, ktéry umozliwia petng autonomie operacyjng. W
gtowie robota znajduje sie kamera binokularna HD o rozdzielczosci 3840 x 1200, w nadgarstkach umieszczono dwie kamery
HD 1920 x 1080, w dtoniach dwie kamery RGB, a podwozie wspierane jest przez LiDAR, dwie kamery gtebi, czujniki kolizyjne
oraz sensory niskich przeszkdd. Z kolei system audio obejmuje matryce czterech mikrofonéw i gtosnik o mocy 5 W, co
umozliwia interakcje gtosowa z urzgdzeniem, na przyktad wydawanie mu komend.

Niesamowita moc obliczeniowa - platforma stworzona do pracy z Al

Za przetwarzanie danych i obstuge algorytmoéw sztucznej inteligencji odpowiada modut NVIDIA Jetson Orin 16G, ktéry oferuje
moc obliczeniowa 100 TOPS i jest wspierany przez 8-rdzeniowy procesor CPU o wysokiej wydajnosci. Taka konfiguracja
umozliwia bezproblemowy rozwdéj zaawansowanych modeli Al w srodowiskach symulacyjnych i rzeczywistych.

Wydajny system zasilania

Model G1-D U10 wykorzystuje system dual-battery zapewniajgcy niezalezne zasilanie bazy i korpusu. Podwozie wyposazone
jest w akumulator o pojemnosci 30 Ah, umozliwiajacy do 6 godzin pracy, natomiast gérna czes$¢ ciata korzysta z akumulatora
9000 mAh w systemie Quick-release, ktéry zapewnia okoto 2 godzin dziatania. Dzieki temu robot Swietnie sprawdzi sie nawet
w wymagajgcych, dtugotrwatych zadaniach. W zestawie znajduje sie takze stacja tadujgca do bazy (51 V/ 10 A) i tadowarka do
korpusu (54 V /5 A), co pozwala na efektywne zarzadzanie energiag w wymagajacych scenariuszach badawczych.

Platforma do najbardziej wymagajacych badan manipulacyjnych

Unitree G1-D U10 w wersji Revo 2 Tactile Edition to rozwigzanie stworzone do pracy w Srodowiskach, gdzie robot musi
bezpiecznie operowad obiektami, ktére sa Sliskie, delikatne lub majg niestandardowe ksztatty. Zaawansowana sensoryka
dotykowa, stabilna baza kotowa i flagowa moc obliczeniowa gotowa na Al sprawiaja, ze jest to kompleksowe narzedzie do
badan nad manipulacja, robotyka ustugowa czy interakcjg w Srodowisku ludzkim.

Producent Unitree

Model G1-D Ul0

Catkowita liczba stopni swobody 31

Stopnie swobody - ramiona 14 DoF (2 x 7 DoF)

Stopnie swobody - dtonie 12 DoF (2 x 6 DoF)

Stopnie swobody - talia 2 DoF

Stopnie swobody - kolumna 1 DoF (system podnoszenia)

Stopnie swobody - baza 2 DoF

Model dtoni Strong-Arm Revo 2 Tactile Edition (pieciopalczaste, z
sensoryka dotykowaq)

Liczba stawéw dtoni 11

Wysokos$¢ dtoni 160 mm

Doktadnos¢ powtarzalnosci kontroli dtoni 0,1°

Wysokos$¢ robota 1260-1680 mm

Wymiary bazy 570 x 525 x 197 mm

Skok kolumny 450 mm

Doktadnos¢ podnoszenia 1 mm

Maksymalny zasieg pracy Do 2 m wysokosci

Waga catkowita Ok. 80 kg

Predko$¢ maksymalna Ok. 1,5 m/s

System wizyjny - gtowa Binokularna kamera HD 3840x1200

System wizyjny - nadgarstki 2x kamera HD 1920x1080

System wizyjny - dtonie 2x kamera RGB

System wizyjny - baza LiDAR, 2x kamera gtebi, czujniki kolizyjne, sensor niskich
przeszkdd

System audio Matryca 4 mikrofonéw, gtosnik o mocy 5 W

Procesor podstawowy 8-rdzeniowy procesor o wysokiej wydajnosci

Modut High-Performance NVIDIA Jetson Orin 16G oferujagcy moc obliczeniowg do 100
TOPS

Zasilanie Korpus: akumulator o pojemnosci 9000 mAh (Quick Release)
Baza: akumulator o pojemnosci 30 Ah

Czas pracy Korpus: ok. 2 h
Baza: ok. 6 h

tadowanie Korpus: tadowarka 54 V / 5 A (w zestawie)
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Baza: stacja tadujgca 51 V /10 A (w zestawie)
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