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Robot humanoidalny UNITREE
G1-D U2

Cena 199 000,00 zt
Numer katalogowy 58213-uniw
Kod producenta 085304

Opis produktu
Robot humanoidalny UNITREE G1-D U2

Unitree G1-D U2 to zaawansowana platforma stworzona do badan nad precyzyjna manipulacja, robotyka ustugowa i rozwojem
algorytmoéw Al opartych na obserwacji i interakcji z otoczeniem. W tej konfiguracji robot zostat wyposazony w tréjpalczaste
dtonie Dex3-1 z kontrolg sity nacisku, co zwieksza catkowitg liczbe stopni swobody do 31 i otwiera zupetnie nowe mozliwosci w
zakresie manipulacji obiektami. Potgczenie mobilnej bazy kotowej, humanoidalnego korpusu i regulowanej kolumny roboczej
sprawia, ze G1-D U2 swietnie sprawdza sie jako narzedzie do codziennej pracy badawcze;.

31 stopni swobody - manipulacja na zupetnie nowym poziomie

Zastosowanie dtoni Dex3-1 pozwolito zwiekszy¢ liczbe stopni swobody robota az do 31 DoF, co zauwazalnie podnosi jego
zdolnosci ruchowe. Kazde ramie oferuje 7 DoF, a kazda dton kolejne 7. Cato$¢ uzupetnia ruchoma talia (2 DoF) i kolumna
podnoszaca (1 DoF). Taka konfiguracja pozwala na wykonywanie ztozonych, wieloetapowych czynnosci manualnych,
precyzyjne ustawianie obiektéw i prace w srodowiskach wymagajgcych duzej elastycznosci. Robot moze ptynnie dopasowad
swojg pozycje do zadania, zachowujac stabilnos¢ i powtarzalnos¢ ruchéw.

Trojpalczaste dionie Dex3-1 - precyzyjne operowanie przedmiotami

Jednymi z najwiekszych zalet wersji G1-D U2 sa tréjpalczaste dtonie Dex3-1 typu Force-Controlled. Kazda z nich ma 7 stopni
swobody - kciuk z 3 DoF oraz dwa palce po 2 DoF - co umozliwia wykonywanie doktadnych chwytéw i manipulacje ztozonymi
przedmiotami. Precyzyjne sterowanie sitg nacisku pozwala na bezpieczne chwytanie nawet delikatnych, kruchych obiektéw.
Ponadto zintegrowane kamery RGB w kazdej dtoni umozliwiaja algorytmom Al obserwacje punktu styku z przedmiotem w
czasie rzeczywistym.

Regulowana wysokos¢ i duzy zasieg roboczy

Robot wyposazony jest w kolumne podnoszacg o skoku 500 mm, ktéra umozliwia prace na wysokosciach siegajacych nawet 2
m z dokfadnoscia na poziomie 1 mm. Z kolei specjalnie zaprojektowana baza kotowa odpowiada za ptynne przemieszczanie sie
z predkoscig do 60 mm/s i stabilng jazde po ptaskich powierzchniach. Takie rozwigzanie szczegélnie dobrze sprawdza sie w
laboratoriach, srodowiskach testowych i w robotyce ustugowej, gdzie jeden system musi dziata¢ w wielu scenariuszach pracy.
Regulowana wysokos¢ catkowita w zakresie od 1260 mm do 1680 mm pozwala dopasowaé G1-D U2 do réznego rodzaju
stanowisk roboczych, pétek czy blatéw.

Rozbudowana percepcja
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Unitree G1-D U2 zostat wyposazony w wielopoziomowy system percepcji, ktéry dostarcza algorytmom petnego obrazu
otoczenia. Binokularna kamera HD w gtowie robota (3840 x 1200) umozliwia obserwacje sceny i orientacje przestrzenna,
kamery HD na nadgarstkach (1920 x 1080) wspieraja precyzyjng manipulacje, a dodatkowe kamery RGB w dtoniach Dex3-1
pozwalajg analizowaé kontakt z obiektem z perspektywy chwytu. Cato$¢ uzupetnia system audio z matryca czterech
mikrofondéw i gtosnikiem o mocy 5 W, ktéry umozliwia interakcje gtosowg zblizong do naturalnej.

Moc obliczeniowa gotowa na duze modele robotyczne

Platforma G1-D U2 oparta jest na 8-rdzeniowym procesorze CPU oraz module NVIDIA Jetson Orin 16G, ktéry oferuje moc
obliczeniowg do 100 TOPS. Taka konfiguracja pozwala na bezproblemowe uruchamianie zaawansowanych algorytméw uczenia
maszynowego. Dzieki temu robot jest w petni przygotowany do pracy z duzymi modelami robotycznymi. Ponadto obstuga
Secondary Development i aktualizacji OTA umozliwia ciggty rozwéj oprogramowania bez ingerencje w sama konstrukcje

urzadzenia.

Gotowy do intensywnych badan i testow

Model G1-D U2 zasilany jest inteligentnym akumulatorem Quick Release o pojemnosci 9000 mAh, ktéry zapewnia do okoto 2
godzin dziatania, w zaleznosci od intensywnosci wykorzystania ramion i dtoni. Co wiecej, mozliwos$¢ pracy z zasilaniem
kablowym pozwala prowadzi¢ dtugotrwate eksperymenty bez ograniczeh czasowych. Catos¢ zostata zaprojektowana jako
stabilna, niezawodna platforma do badan nad manipulacja, robotyka ustugowa oraz interakcjg cztowiek-robot.

Producent
Model

Catkowita liczba stopni swobody

Stopnie swobody - ramiona
Stopnie swobody - dtonie
Stopnie swobody - talia
Stopnie swobody - kolumna
Model dtoni

Struktura palcéw

Zakres ruchu talii

Wysokos$¢ robota

Skok kolumny

Doktadnos$¢ podnoszenia
Maksymalny zasieg pracy
Predkos¢

UdZwig ramienia

Waga catkowita

Waga jednej dtoni
Wymiary dtoni

Interfejs dtoni

Zakres napiecia pracy dtoni
System wizyjny - gtowa
System wizyjny - nadgarstki
System wizyjny - dtonie
System audio

tacznosc bezprzewodowa
Procesor podstawowy
Modut High-Performance

Zasilanie

Czas pracy
Rozwdj oprogramowania

Unitree

G1-D U2

31

14 DoF (2 x 7 DoF)

14 DoF (2 x 7 DoF)

2 DoF

1 DoF (system podnoszenia)

Dex3-1 (tréjpalczaste, Force-Controlled)
Kciuk: 3 DoF

Palec wskazujacy: 2 DoF

Palec Srodkowy: 2 DoF

0$ Z: £155°

0O$Y:o0d-2,5°do +135°

1260-1680 mm

500 mm

1 mm

Do 2 m

Do 60 mmy/s (podnoszenie)

Ok. 3 kg

Ok. 51,3 kg

Ok. 650 g

175 x 88 x 77 mm

USB

12-58V

Binokularna kamera HD (3840 x 1200)

2 x kamera HD (1920 x 1080)

Kamery RGB w kazdej dtoni

Matryca 4 mikrofonéw, gtosnik o mocy 5 W
Wi-Fi 6, Bluetooth 5.2

8-rdzeniowy procesor o wysokiej wydajnosci
NVIDIA Jetson Orin 16G oferujagcy moc obliczeniowg do 100
TOPS

Akumulator o pojemnosci 9000 mAh (Quick Release) lub
zasilanie kablowe

Ok. 2 h (zaleznie od intensywnosci pracy ramion)
Secondary Development, aktualizacje OTA

wygenerowano w programie shopGold


http://www.tcpdf.org

