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Robot humanoidalny UNITREE
G1-D U6

Cena 199 000,00 zt
Numer katalogowy 58217-uniw
Kod producenta 085309

Opis produktu
Robot humanoidalny UNITREE G1-D U6

Unitree G1-D U6 to zaawansowana platforma robotyczna stworzona do badan, zbierania danych dla modeli Al (Sim2Real) oraz
operacji w srodowiskach komercyjnych, w ktérych duze znaczenie ma stabilnos¢ i diugi czas pracy. W odréznieniu od
konstrukcji kroczgcych, robot opiera sie na mobilnej bazie kotowej o napedzie réznicowym, co zapewnia wyjatkowg stabilnos¢ i
wieksze mozliwosci manewrowania w ciasnych przestrzeniach. Dodatkowo urzadzenie wyréznia sie dtugim czasem pracy i
precyzyjnym systemem unoszenia korpusu - osigga maksymalng wysokos$¢ roboczg na poziomie okoto 2 m.

Szybki, zwrotny i stabilny

Konstrukcja robota opiera sie na wysokiej klasy podwoziu o wymiarach 570 x 525 x 197 mm z napedem na dwa kota, co
umozliwia obrét w miejscu o 360° i sprawne manewrowanie w waskich przestrzeniach. Maksymalna predkos¢ 1,5 m/s pozwala
na szybkie przemieszczanie sie miedzy stanowiskami roboczymi bez utraty stabilnosci, a fizyczne czujniki kolizyjne i
dedykowany sensor wykrywania niskich przeszkéd zwiekszajg bezpieczenstwo pracy w ztozonych srodowiskach.

Zaawansowana kinematyka - 21 stopni swobody

Unitree G1-D U6 oferuje tacznie 21 stopni swobody, obejmujgacych ramiona, talie, kolumne podnoszaca, chwytaki oraz baze.
Taka konfiguracja zapewnia szerokie mozliwosci manipulacyjne przy zachowaniu wysokiej stabilnosci konstrukcji. Ramiona o
facznej liczbie 14 DoF (2x 7 DoF) umozliwiajg realizacje ztozonych zadan manualnych, natomiast talia z szerokim zakresem
ruchu w osiach Z (£155°) i Y (od -2,5° do +135°) pozwala na naturalne pochylanie i obrét korpusu wzgledem obiektu.

Regulowana wysokos¢

Robot zostat wyposazony w precyzyjny system liftu z kolumng o skoku 450 mm, doktadnosci 1 mm i predkosci do 60 mm/s.
Dzieki temu mozna regulowa¢ jego wysokos¢ w zakresie 1260-1680 mm. Maksymalny zasieg roboczy modelu G1-D U6 wynosi
okoto 2 m, co umozliwia efektywng prace zaréwno z nisko potozonymi elementami, jak i przy stanowiskach znajdujacych sie
wyzej. Precyzja regulacji ma duze znaczenie w zadaniach wymagajacych powtarzalnosci i doktadnego pozycjonowania chwytu.

Chwytaki Dex1-1 Advanced z kontrola sity

Model G1-D U6 wyposazony jest w dwa zaawansowane chwytaki Dex1-1 Advanced z funkcja kontroli sity, co umozliwia
bezpieczne operowanie przedmiotami o réznej strukturze i wadze. Co wiecej, kazde ramie oferuje udzwig do 3 kg i zasieg do
okoto 0,45 m (bez chwytaka), co pozwala na swobodng prace w szerokim obszarze roboczym.
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Rozbudowany system percepcji

Unitree G1-D U6 dysponuje wielopoziomowym systemem percepcji - jednym z najbardziej rozbudowanych w tej klasie
urzadzen. W gtowie robota znajduje sie binokularna kamera HD o rozdzielczosci 3840 x 1200, ktéra zapewnia szerokie pole
widzenia. Z kolei w nadgarstkach umieszczono dwie kamery HD o rozdzielczo$ci 1920 x 1080, ktére odpowiadajg za
precyzyjny podglad chwytu. Baza G1-D U6 zostata wyposazona w dedykowany LiDAR oraz dwie kamery gtebi do mapowania
terenu i bezpiecznej nawigacji. Catos¢ uzupetnia system audio z matrycg czterech mikrofonéw i gto$nikiem o mocy 5 W -
dzieki temu mozliwa jest komunikacja gtosowa z robotem.

Rozdzielony system zasilania - ciagto$¢ pracy w réznych warunkach

Jedna z najwazniejszych cech modelu G1-D U6 jest rozdzielony system zasilania, ktéry zapewnia ciggtos¢ pracy. Gérna czesé
ciata zostata wyposazona w akumulator o pojemnosci 9000 mAh z systemem Quick Release, ktéry oferuje do okoto 2 godzin
pracy i jest bardzo prosty w wymianie. Mozliwe jest rdwniez bezposrednie zasilanie za pomoca kabla - takie rozwigzanie
pozwala wykonywa¢ diugotrwate operacje bez zbednych przerw. Z kolei podwozie robota ma wbudowany akumulator o
pojemnosci 30 Ah, ktéry zapewnia czas dziatania do nawet 6 godzin. W zestawie znajdziesz tadowarke do korpusu (54 V, 5 A)
oraz dedykowang stacje tadujgca dla bazy (51 V, 10 A), co pozwala na niezalezne zarzgdzanie energig obu systemédw.

Imponujaca moc obliczeniowa i gotowos¢ na Al

Za sprawne przetwarzanie danych odpowiada modut NVIDIA Jetson Orin 16G, ktéry oferuje potezng moc obliczeniowg
siegajaca 100 TOPS. Wspiera go 8-rdzeniowy procesor CPU o wysokiej wydajnosci. Taka konfiguracja umozliwia
bezproblemowa obstuge algorytméw Al i prowadzenie zaawansowanych projektéw badawczych w srodowiskach komercyjnych
czy laboratoryjnych. Do tego dochodzi wsparcie dla aktualizacji OTA i Secondary Development, co pozwala na ciagte
rozwijanie mozliwosci robota.

W zestawie

e Robot Unitree G1-D U6

¢ Kontroler reczny

e fadowarka korpusu

e Stacja tadujaca bazy

e Komputer wizyjny

¢ Licencje na oprogramowanie (wsparcie dla OTA i Secondary Development)

Producent Unitree
Model G1-D U6
Catkowita liczba stopni swobody 21
Stopnie swobody - ramiona 14 DoF (2 x 7 DoF)
Stopnie swobody - chwytaki 2 DoF (2 x 1 DoF)
Stopnie swobody - talia 2 DoF
Stopnie swobody - kolumna 1 DoF (system podnoszenia)
Stopnie swobody - baza 2 DoF
Model chwytakéw Dex1-1 Advanced (dwupalcowe, z kontrola sity)
Udzwig ramienia Do 3 kg (na kazde ramieg)
Zasieg ramienia Do 0,45 m (bez chwytaka)
Zakres ruchu talii 0¢$ Z: +£155°
Os$Y:od-2,5° do 135°
Wysokos$¢ robota 1260-1680 mm
Skok kolumny 450 mm
Doktadnos¢ podnoszenia 1 mm
Predkos¢ kolumny Do 60 mm/s
Maksymalny zasieg pracy Do2m
Waga catkowita Ok. 80 kg
Wymiary bazy 570 x 525 x 197 mm
Predko$¢ maksymalna Ok. 1,5 m/s
System wizyjny - gtowa Binokularna kamera HD 3840x1200 o szerokim polu widzenia
System wizyjny - nadgarstki 2x kamera HD 1920x1080
System wizyjny - baza LiDAR, dwie kamery gtebi
System audio Matryca 4 mikrofonéw, gtosnik o mocy 5 W
tacznosé bezprzewodowa Wi-Fi 6, Bluetooth 5.2
Procesor podstawowy 8-rdzeniowy procesor o wysokiej wydajnosci
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Modut High-Performance NVIDIA Jetson Orin 16G oferujacy moc obliczeniowg do 100
TOPS

Zasilanie Korpus: akumulator o pojemnosci 9000 mAh (Quick Release)
lub zasilanie przewodowe
Baza: akumulator o pojemnosci 30 Ah

Czas pracy Korpus: ok. 2 h
Baza: ok. 6 h
tadowanie Korpus: tadowarka 54 V / 5 A (w zestawie)
Baza: stacja tadujgca 51 V /10 A (w zestawie)
Rozwdj oprogramowania Aktualizacje OTA, Secondary Development
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