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Robot humanoidalny UNITREE
G1l-D U7

Cena 250 000,00 zt
Numer katalogowy 58218-uniw
Kod producenta 085310

Opis produktu
Robot humanoidalny UNITREE G1-D U7

Unitree G1-D U7 to zaawansowana platforma humanoidalna klasy ,End-to-End”, zaprojektowana do zbierania danych,
treningu modeli Al i pracy w rzeczywistych Srodowiskach biurowych i laboratoryjnych. Integracja 7-stopniowych dtoni Dex3-1 z
mobilng bazg kotowa o wysokiej stabilnosci pozwala potaczy¢ precyzyjng manipulacje z dtugim czasem pracy i bezpieczna
nawigacja. Dzieki rekordowej liczbie 33 stopni swobody robot oferuje petne odwzorowanie ztozonych ruchéw manipulacyjnych
przy zachowaniu stabilnej postawy.

Dtonie Dex3-1 z kontrola sity

Model G1-D U7 wykorzystuje tréjpalczaste dionie Dex3-1 typu Force-Controlled, ktére znaczgco rozszerzajg zakres zadan
manualnych. Kazda z nich ma 7 stopni swobody, obejmujgcych kciuk (3 DoF), palec wskazujacy (2 DoF) i Srodkowy (2 DoF).
Kontrola sity umozliwia operowanie przedmiotami o réznej sztywnosci bez ryzyka ich uszkodzenia, a wbudowane kamery RGB
pozwalajg algorytmom Al na precyzyjng weryfikacje chwytu. Kazda dtoh wazy okoto 650 g, ma wymiary 175 x 88 x 77 mm i
obstuguje komunikacje przez interfejs USB.

Az 33 stopnie swobody - szerokie mozliwosci ruchu

Unitree G1-D U7 oferuje tgcznie 33 stopnie swobody. Taka konfiguracja pozwala na wykonywanie ztozonych sekwencji ruchéw
przy zachowaniu petnej stabilnosci konstrukcji. Kazde ramie ma 7 DoF, co w potaczeniu z dtonmi Dex3-1 zapewnia szerokie
mozliwosci manipulacji obiektami. Z kolei szeroki zakres ruchu talii (£155° w osi Z i od -2,5° do 135° w osi Y) przektada sie na
naturalne pochylanie i obracanie korpusu. Ponadto teleskopowa kolumna o skoku 450 mm i doktadnos$ci 1 mm umozliwia
regulacje wysokosci robota od 1260 mm do 1680 mm, zapewniajac zasieg pionowy do 2 m. Wszystko to sprawia, ze G1-D U7
bez problemu radzi sobie z zadaniami wymagajgcymi precyzyjnego operowania przedmiotami na réznych stanowiskach
roboczych.

Mobilna baza kotowa i mozliwos¢ obrotu o 360°
Robot oparty jest na podwoziu kotowym z napedem réznicowym, ktére umozliwia obrét w miejscu o 360° oraz stabilne
przemieszczanie sie z predkoscig do 1,5 m/s. Taka konstrukcja zapewnia znacznie wiekszg przewidywalnos¢ pracy niz systemy

kroczace, szczegdblnie podczas operowania ciezszymi przedmiotami lub wykonywania czynnos$ci wymagajacych stabilnej
podstawy.

Inteligentny system zasilania Dual-Battery
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Unitree G1-D U7 wykorzystuje rozdzielony system zasilania, ktéry eliminuje problem zbyt krétkiego czasu pracy. Podwozie
wyposazone jest w akumulator o pojemnosci 30 Ah, ktéry umozliwia dziatanie nawet przez 6 godzin na jednym tadowaniu, a
korpus zasilany jest akumulatorem o pojemnosci 9000 mAh z systemem Quick-release, ktéry wystarcza na okoto 2 godziny. W
zestawie znajduje sie dedykowana stacja tadujgca dla bazy oraz tadowarka do gdrnej czesci ciala, co pozwala na niezalezne
zarzadzanie energig obu elementéw.

Rozbudowany zestaw kamer i system audio

Model G1-D U7 zostat wyposazony w rozbudowany, wielopoziomowy system percepcji, ktédry umozliwia autonomiczna prace i
precyzyjne zbieranie danych treningowych. W gtowie robota znajduje sie binokularna kamera HD o rozdzielczosci 3840 x
1200, ktéra zapewnia szerokie pole widzenia i doktadng analize sceny. W nadgarstkach umieszczono dwie kamery HD 1920 x
1080 do precyzyjnego monitorowania chwytu, a w dtoniach Dex3-1 zintegrowano kamery RGB umozliwiajagce obserwacje
punktu kontaktu z obiektem. Podwozie wykorzystuje zaawansowany LiDAR, dwie kamery gtebi, czujniki kolizyjne oraz sensor
niskich przeszkdd, co zwieksza bezpieczenstwo pracy w dynamicznym srodowisku. Catos¢ uzupetnia system audio z matryca
czterech mikrofonéw i gtosnikiem o mocy 5 W - za jego pomoca mozesz gtosowo komunikowac sie z robotem.

Flagowa moc obliczeniowa Al

Za sprawne przetwarzanie danych i realizacje algorytméw odpowiada modut NVIDIA Jetson Orin 16G, oferujacy moc
obliczeniowg do 100 TOPS i wspierany przez 8-rdzeniowy procesor CPU wysokiej wydajnosci. Taka konfiguracja umozliwia
prace z zaawansowanymi sieciami neuronowymi w czasie rzeczywistym oraz integracje danych wizyjnych i manipulacyjnych w
ramach systeméw End-to-End. Robot wspiera takze Secondary Development i aktualizacje OTA, co pozwala rozwijac i
optymalizowac¢ oprogramowanie bez ingerencji w warstwe sprzetowa.

Platforma End-to-End do badan i wdrozen

Konfiguracja G1-D U7 wyposazona w dionie Dex3-1 stanowi najbardziej wszechstronng wersje do zastosowan badawczych i
komercyjnych. taczy mobilnos¢, duzy zasieg pionowy do 2 m i zaawansowang manipulacje obiektami, co czyni jg idealnym
rozwigzaniem do testowania algorytméw w rzeczywistych warunkach pracy, zbierania danych treningowych i rozwijania
systeméw Al dziatajgcych w srodowisku fizycznym.

Producent Unitree
Model G1-D U7
Catkowita liczba stopni swobody 33

Stopnie swobody - ramiona
Stopnie swobody - dtonie
Stopnie swobody - talia
Stopnie swobody - kolumna
Stopnie swobody - baza
Model dtoni

Struktura palcéw

Waga dtoni

Wymiary dtoni

Interfejs komunikacji dtoni
UdZwig ramienia

Zakres ruchu talii

Wysokos$¢ robota

Skok kolumny

Doktadnos¢ podnoszenia
Maksymalny zasieg pracy
Waga catkowita

Predko$¢ maksymalna
System wizyjny - gtowa
System wizyjny - nadgarstki
System wizyjny - dtonie
System wizyjny - baza

System audio

14 DoF (2 x 7 DoF)

14 DoF (2 x 7 DoF)

2 DoF

1 DoF (system podnoszenia)

2 DoF

Dex3-1 (tréjpalczaste, Force-Controlled)
Kciuk: 3 DoF

Palec wskazujacy: 2 DoF

Palec Srodkowy: 2 DoF

Ok. 650 g

175 x 88 x 77 mm

USB

Ok. 3 kg

0¢$ Z: £155°

OS$Y: od-2,5° do 135°

1260-1680 mm

450 mm

1 mm

Do 2 m

Ok. 80 kg

Ok. 1,5m/s

Binokularna kamera HD 3840x1200

2x kamera HD 1920x1080

2x kamera RGB

LiDAR, 2x kamera gtebi, czujniki kolizyjne, sensor niskich
przeszkéd

Matryca 4 mikrofonéw, gtosnik o mocy 5 W
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tacznosé bezprzewodowa
Procesor podstawowy
Modut High-Performance
Zasilanie

Czas pracy

tadowanie

Rozwdj oprogramowania

Wi-Fi 6, Bluetooth 5.2

8-rdzeniowy procesor o wysokiej wydajnosci

NVIDIA Jetson Orin 16G oferujgcy moc obliczeniowg do 100
TOPS

Korpus: akumulator o pojemnosci 9000 mAh (Quick Release)
Baza: akumulator o pojemnosci 30 Ah

Korpus: ok. 2 h

Baza: ok. 6 h

Korpus: tadowarka (w zestawie)

Baza: stacja tadujgca 51 V /10 A (w zestawie)

Aktualizacje OTA, Secondary Development
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