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Robot humanoidalny UNITREE
G1-D U8

Cena 260 000,00 zt
Numer katalogowy 58219-uniw
Kod producenta 085311

- 2

Opis produktu
Robot humanoidalny UNITREE G1-D U8

Unitree G1-D U8 to flagowa platforma badawcza taczgca stabilng baze kotowg z precyzja ludzkiego dotyku. Dzieki dtoniom
Dex3-1 Tactile robot nie tylko manipuluje obiektami, ale tez rozpoznaje ich wage, teksture i wytrzymatos¢ w czasie
rzeczywistym. Dzieki temu okazuje sie poteznym narzedziem do badan Sim2Real i treningu modeli Al. Ponadto konfiguracja z
33 stopniami swobody zapewnia ptynne, naturalne ruchy przy zachowaniu wysokiej stabilnosci i dtugiego czasu pracy.

Dionie Dex3-1 Tactile - zrecznos¢ i sensoryka dotykowa

Model G1-D U8 zostat wyposazony w trdjpalczaste dionie Dex3-1 Tactile, ktédre wykrywajg nacisk w zakresie od 10 g do 2500
g, umozliwiajac bezpieczne operowanie nawet kruchymi, delikatnymi przedmiotami, takimi jak szkto czy owoce. Kazda z nich
oferuje 7 stopni swobody - kciuk ma 3 DoF, a palec wskazujacy i palec sSrodkowy - po 2 DoF. Dzieki temu robot moze zrecznie
i precyzyjnie manipulowa¢ réznymi obiektami. Do tego dochodza zintegrowane kamery RGB, ktére pozwalajg na fuzje danych
wizualnych i dotykowych podczas chwytania. Kazda dton wazy okoto 650 g, ma wymiary 175 x 88 x 77 mm i obstuguje
komunikuje przez interfejs USB.

Az 33 stopnie swobody - ptynne i naturalne ruchy

Unitree G1-D U8 oferuje tgcznie az 33 stopnie swobody. Taka struktura pozwala na realizacje ztozonych sekwencji ruchéw i
precyzyjng manipulacje przedmiotami przy zachowaniu stabilnej postawy. Co wiecej, teleskopowa kolumna o skoku 450 mm
umozliwia ptynna zmiane wysokosci roboczej w zakresie od 1260 mm do 1680 mm, co przektada sie na zasieg pionowy do 2
m. Wszystko to sprawia, ze robot bez problemu pracuje zaréwno z nisko umieszczonymi obiektami, jak i przy wyzej
potozonych stanowiskach.

Mobilna baza kotowa - szybkos$¢ i zwrotnos¢

Robot opiera sie na podwoziu z napedem réznicowym, ktére umozliwia obrét o 360° w miejscu oraz przemieszczanie sie z
predkoscia do 1,5 m/s. Dzieki temu $wietnie radzi sobie z praca zaréwno w ciasnych przestrzeniach, jak i na wiekszych
obszarach, takich jak na przyktad magazyny. Wymiary bazy 570 x 525 x 197 mm zapewniaja stabilng platforme do
precyzyjnych operacji manipulacyjnych. Taka konstrukcja eliminuje ryzyko utraty réwnowagi typowe dla systemoéw kroczacych
i pozwala bezpiecznie pracowaé w srodowiskach laboratoryjnych oraz biurowych.

System percepcji - multisensoryczna analiza otoczenia

Unitree G1-D U8 zostat wyposazony w rozbudowany zestaw sensoréw umozliwiajgcych doktadng percepcje otoczenia i
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zbieranie danych treningowych. W gtowie znajduje sie kamera binokularna HD o rozdzielczosci 3840 x 1200, w nadgarstkach
dwie kamery HD 1920 x 1080, a w dtoniach dwie kamery RGB. Podwozie wspiera nawigacje dzieki systemowi LiDAR, dwém
kamerom gtebi, czujnikom kolizyjnym i sensorom niskich przeszkéd - wszystko to zwieksza bezpieczenstwo i doktadnos¢

mapowania przestrzeni.

Moc obliczeniowa do 100 TOPS - platforma gotowa na wymagajace zadania Al

Robot zostat wyposazony w 8-rdzeniowy procesor CPU o wysokiej wydajnosci oraz zaawansowany modut NVIDIA Jetson Orin
16G, ktéry oferuje moc obliczeniowa do 100 TOPS. Taka konfiguracja umozliwia sprawne przetwarzanie duzych ilosci danych,
a takze bezproblemowa prace z zaawansowanymi modelami Al w réznych srodowiskach.

Wydajny system zasilania

System dual-battery zapewnia niezalezne zasilanie korpusu i bazy, co przektada sie na dtugi czas pracy. Podwozie
wyposazone jest w akumulator o pojemnosci 30 Ah, ktéry zapewnia do 6 godzin dziatania, natomiast gérna czes¢ ciata
korzysta z akumulatora 9000 mAh w systemie Quick-release, wystarczajgcego nawet na 2 godziny. Dzieki temu robot

doskonale nadaje sie do wymagajacych, diugotrwatych zadan. W zestawie znajdziesz tez stacje tadujgca do bazy (51V, 10 A) i

tadowarke do korpusu, co umozliwia réwnolegte zarzgdzanie energig obu systeméw.

Platforma do najbardziej zaawansowanych badan

Konfiguracja G1-D U8 z dtonmi Dex3-1 Tactile stanowi najbardziej wszechstronng platforme do badan Sim2Real i rozwoju
Embodied Al. Potgczenie 33 stopni swobody, sensoryki dotykowej i rozbudowanego systemu percepcji pozwala trenowad
ztozone czynnosci, takie jak montaz mechaniczny, praca laboratoryjna czy precyzyjna logistyka wewnatrzbudynkowa, gdzie

informacja o sile chwytu ma ogromne znaczenie.

Producent
Model

Catkowita liczba stopni swobody

Stopnie swobody - ramiona
Stopnie swobody - dtonie
Stopnie swobody - talia
Stopnie swobody - kolumna
Stopnie swobody - baza
Model dtoni

Struktura palcéw

Waga dtfoni

Wymiary dtoni

Interfejs komunikacji dtoni
Czutos¢ dotyku

Wysokos¢ robota

Skok kolumny
Maksymalny zasieg pracy
Waga catkowita

Wymiary bazy

Predko$¢ maksymalna
System wizyjny - gtowa
System wizyjny - nadgarstki
System wizyjny - dtonie
System wizyjny - baza

System audio
Procesor podstawowy
Modut High-Performance

Zasilanie

Czas pracy

Unitree

G1-D U8

33

14 DoF (2 x 7 DoF)

14 DoF (2 x 7 DoF)

2 DoF

1 DoF (system podnoszenia)

2 DoF

Dex3-1 Tactile (tréjpalczaste, z sensoryka dotykowq)
Kciuk: 3 DoF

Palec wskazujacy: 2 DoF

Palec Srodkowy: 2 DoF

Ok. 650 g

175 x 88 x 77 mm

UsB

10-2500 g

1260-1680 mm

450 mm

Do 2 m wysokosci

Ok. 80 kg

570 x 525 x 197 mm

Ok. 1,5 m/s

Binokularna kamera HD 3840x1200

2x kamera HD 1920x1080

2x kamera RGB

LiDAR, 2x kamera gtebi, czujniki kolizyjne, sensor niskich
przeszkaéd

Matryca 4 mikrofonéw, gtosnik o mocy 5 W
8-rdzeniowy procesor o wysokiej wydajnosci

NVIDIA Jetson Orin 16G oferujacy moc obliczeniowg do 100
TOPS

Korpus: akumulator o pojemnosci 9000 mAh (Quick Release)
Baza: akumulator o pojemnosci 30 Ah

Korpus: ok. 2 h

Baza: ok. 6 h
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tadowanie Korpus: tadowarka (w zestawie)
Baza: stacja tadujgca 51 V/ 10 A (w zestawie)
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