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Robot humanoidalny UNITREE
G1-D U9

Cena 235 000,00 zt
Numer katalogowy 58220-uniw
Kod producenta 085312

Opis produktu
Robot humanoidalny UNITREE G1-D U9

Unitree G1-D U9 to zaawansowana platforma typu ,End-to-End”, ktdra tgczy realizm manipulacji z niezawodnosciag mobilnej
bazy kotowej. W tej konfiguracji chwytaki zostaty zastgpione pieciopalczastymi dtorimi Strong-Arm Revo 2 Basic Edition, ktére
pozwalajg robotowi obstugiwac narzedzia i przedmioty zaprojektowane dla ludzi. Dzieki stabilnemu napedowi réznicowemu,
wysokiej precyzji regulacji wysokosci i poteznej mocy obliczeniowej gotowej na Al urzadzenie stanowi wszechstronnag
platforme do badan nad robotykg ustugowa i spoteczng.

Dtonie Strong-Arm Revo 2 Basic Edition - wyzszy poziom interakcji z otoczeniem

Robot zostat wyposazony w antropomorficzne dionie pieciopalczaste, ktére zwiekszajg naturalnos¢ jego interakcji z
otoczeniem. Kazda z nich oferuje 6 stopni swobody i 11 stawdw, co umozliwia precyzyjne formowanie chwytu i stabilng
manipulacje obiektami o zréznicowanym ksztatcie. Ponadto zintegrowane kamery RGB pozwalaja algorytmom wizyjnym
analizowaé punkt styku z przedmiotem. Wysokos$¢ dtoni wynoszgca 160 mm zapewnia kompatybilno$¢ z narzedziami
przeznaczonymi dla cztowieka, a doktadnos¢ powtarzalnosci kontroli na poziomie 0,1° przektada sie na wysoka precyzje pracy.

31 stopni swobody - szeroki zakres ruchu

Unitree G1-D U9 oferuje tgcznie 31 stopni swobody, dzieki czemu porusza sie niesamowicie ptynnie i naturalnie. Taka
struktura jest zoptymalizowana pod katem stabilnych operacji pionowych i precyzyjnej manipulacji. Ramiona o 7 stopniach
swobody kazde wspétpracujg z talig o szerokim zakresie ruchu (£155° w osi Z i od -2,5° do +135° w osi Y), co umozliwia
naturalne obracanie i pochylanie korpusu. Do tego dochodzi teleskopowa kolumna o skoku 450 mm i doktadnos$ci 1 mm, ktéra
pozwala na regulacje wysokosci w zakresie 1260-1680 mm i zapewnia pionowy zasieg roboczy do okoto 2 m. Wszystko to
sprawia, ze robot bez problemu siega po nisko umieszczone obiekty, pracuje przy wyzszych stanowiskach i nie tylko.

Mobilna baza kotowa - szybkos¢, zwrotnosc¢ i stabilnosc¢

Robot wykorzystuje baze kotowa z napedem réznicowym, ktéry umozliwia obrét o 360° w miejscu i przemieszczanie sie z
predkoscia do 1,5 m/s. Taka konstrukcja zapewnia wysokg stabilno$¢ podczas operowania przedmiotami oraz wiekszg
przewidywalnos$¢ pracy w srodowiskach wewnetrznych. Dzieki temu model G1-D U9 swietnie sprawdzi sie zaréwno w ciasnych
przestrzeniach, jak i na wiekszych obszarach, takich jak hale produkcyjne czy magazyny.

Flagowy system zasilania

Unitree G1-D U9 wykorzystuje system dual-battery, ktéry rozdziela zasilanie bazy i korpusu. Podwozie wyposazone jest w
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wydajny akumulator 30 Ah, zapewniajgcy do 6 godzin pracy. Z kolei gérna czes¢ ciata korzysta z akumulatora o pojemnosci
9000 mANh, ktéry pozwala na dziatanie przez okoto 2 godziny i umozliwia szybka wymiane. W zestawie znajduje sie tadowarka
54 V /5 A do korpusu oraz flagowa stacja tadujaca do bazy (51 V/ 10 A), uzytkownik moze wiec niezaleznie tadowac oba
elementy.

Zaawansowana percepcja otoczenia

Model G1-D U9 zostat wyposazony w rozbudowany system percepcji umozliwiajagcy bezpieczng nawigacje i precyzyjna
manipulacje w srodowisku rzeczywistym. W gtowie robota znajduje sie kamera binokularna HD o rozdzielczosci 3840 x 1200,
ktéra zapewnia szerokie pole widzenia i doktadng analize sceny. W nadgarstkach umieszczono dwie kamery HD 1920 x 1080
do doktadnego podgladu chwytu, natomiast podwozie wspierane jest przez LiDAR, dwie kamery gtebi, czujniki kolizyjne i
sensory niskich przeszkéd. Taka konfiguracja zwieksza bezpieczenstwo i precyzje mapowania przestrzeni. Dodatkowo kazda
dtonh ma zintegrowang kamere RGB, co umozliwia analize punktu styku z obiektem.

Platforma gotowa na Al - niesamowita moc obliczeniowa

Za przetwarzanie danych i sieci neuronowych odpowiada modut NVIDIA Jetson Orin 16G, ktéry oferuje moc obliczeniowa do
100 TOPS. Dzieki temu mozliwe jest rozwijanie zaawansowanych modeli Al i systeméw End-to-End. Robot wspiera takze
aktualizacje Smart OTA i Secondary Development (SDK), a w zestawie znajdziesz dodatkowo komputer wizyjny - wszystko to
pozwala na dalsze rozszerzanie mozliwosci platformy.

Kompletna platforma do robotyki ustugowej i spotecznej
G1-D U9 to konfiguracja idealna do badan nad robotyka ustugowga i spoteczng, gdzie naturalnos¢ manipulacji i adaptacja w

srodowisku ludzkim majg szczegdlnie duze znaczenie. Pieciopalczaste dtonie zwiekszajg mozliwosci techniczne i realizm
interakcji, a stabilna baza kotowa gwarantuje niezawodnos$¢ i bezpieczehstwo pracy w przestrzeniach uzytkowych.

Producent Unitree

Model G1-D U9

Catkowita liczba stopni swobody 31

Stopnie swobody - ramiona 14 DoF (2 x 7 DoF)

Stopnie swobody - dtonie 12 DoF (2 x 6 DoF)

Stopnie swobody - talia 2 DoF

Stopnie swobody - kolumna 1 DoF (system podnoszenia)

Stopnie swobody - baza 2 DoF

Model dtoni Strong-Arm Revo 2 Basic Edition (pieciopalczaste)

Liczba stawéw dtoni 11

Wysokos¢ dtoni 160 mm

Doktadnos¢ powtarzalnosci kontroli dtoni 0,1°

Zakres ruchu talii 0$ Z: +£155°
O$Y: od-2,5° do 135°

Wysokos$¢ robota 1260-1680 mm

Wymiary robota Wysokos$¢ minimalna: 1260 x 525 x 570 mm
Wysokos$¢ maksymalna: 1680 x 525 x 570 mm

Skok kolumny 450 mm

Doktadnos¢ podnoszenia 1 mm

Maksymalny zasieg pracy Do 2 m wysokosci

Waga catkowita Ok. 80 kg

Predko$¢ maksymalna Ok. 1,5m/s

System wizyjny - gtowa Binokularna kamera HD 3840x1200

System wizyjny - nadgarstki 2x kamera HD 1920x1080

System wizyjny - dtonie 2x kamera RGB

System wizyjny - baza LiDAR, 2x kamera gtebi, czujniki kolizyjne, sensor niskich
przeszkéd

Modut High-Performance NVIDIA Jetson Orin 16G oferujagcy moc obliczeniowg do 100
TOPS

Zasilanie Korpus: akumulator o pojemnosci 9000 mAh (Quick Release)
Baza: akumulator o pojemnosci 30 Ah

Czas pracy Korpus: ok. 2 h
Baza: ok. 6 h

tadowanie Korpus: tadowarka 54 V / 5 A (w zestawie)
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Baza: stacja tadujgca 51 V /10 A (w zestawie)
Rozwdj oprogramowania Aktualizacje OTA, Secondary Development
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