Dane aktualne na dzien: 26-10-2026 21:31

Link do produktu: https://www.sigma.shop.pl/robot-humanoidalny-unitree-gl-edu-u2-p-75752.html

Robot humanoidalny UNITREE
G1 Edu U2

Cena 175 000,00 zt
Numer katalogowy 54651-uniw
Kod producenta 077312

Opis produktu
Unitree G1 EDU U2

G1 EDU U2 to udoskonalona wersja robota humanoidalnego Unitree G1, stworzona jako zaawansowany awatar sztucznej
inteligencji do celéw edukacyjnych oraz badaf naukowych. Swietnie sprawdza sie w badaniach nad lokomocja, planowaniem
ruchu oraz interakcja cztowiek-robot. Jest doskonatym rozwigzaniem dla uczelni technicznych, instytutéw naukowych oraz
zespotéw badawczo-rozwojowych. Zaawansowane mozliwosci ruchowe czynig go takze znakomitym narzedziem do
prowadzenia eksperymentéw oraz efektownych prezentacji i demonstracji technologii. Urzgdzenie zachowuje kompaktowe
rozmiary znane z wersji podstawowej (ok. 130 cm wysokosci i 35 kg wagi), ale oferuje znacznie wieksze mozliwosci ruchowe.
Dzieki predkosci do 2 m/s oraz 29 stopniom swobody robot porusza sie jeszcze ptynniej i precyzyjniej, zachowujac lepsza
kontrolg nad catym ciatem.

Naturalna, ekspresyjna dynamika ruchu

Model G1 EDU U2 stanowi rozwiniecie mozliwosci ruchowych znanych z wersji Basic, zapewniajgc jeszcze bardziej realistyczng
i ptynng motoryke. Robot potrafi biega¢, skaka¢, wchodzi¢ po schodach, tafczy¢ oraz prezentowad sekwencje inspirowane
sztukami walki, a przy tym sprawnie zmienia pozycje bez utraty réwnowagi. Zwiekszona liczba stopni swobody umozliwia
ptynniejsze tgczenie poszczegdlnych ruchdéw i wieksza swobode w wykonywaniu ztozonych uktadéw. Dzieki temu G1 Edu U2
Swietnie sprawdza sie zaréwno w zastosowaniach badawczych i testowych, jak i podczas efektownych prezentacji.

Jeszcze wyzszy poziom stabilnosci

Wersja EDU U2 zostata wyposazona w az trzy stopnie swobody w talii, co umozliwia naturalniejsza prace tutowia i
precyzyjniejsze kontrolowanie réwnowagi podczas chodzenia, biegu oraz gwattownych zmian kierunku. Dodatkowo kazda
noga robota dysponuje sze$cioma stopniami swobody, dzieki czemu mozliwe jest ptynne przenoszenie ciezaru ciata i stabilne
poruszanie sie takze po nieréwnych nawierzchniach, takich jak kamienie. W efekcie urzadzenie zachowuje wysoki poziom
stabilnosci zaréwno w przestrzeniach zamknietych, jak i w bardziej wymagajacym terenie.

Wieksza swoboda pracy ramion

Wariant G1 Edu U2 oferuje siedem stopni swobody w ramionach, co otwiera droge do realizacji znacznie bardziej ztozonych
manewrdéw. Robot moze bez trudu siega¢ po przedmioty znajdujace sie blisko przeszkéd oraz precyzyjnie operowaé w
ograniczonej przestrzeni. W potaczeniu z wydajnymi silnikami PMSM, przemystowymi tozyskami krzyzowymi oraz podwéjnymi
enkoderami w stawach konstrukcja zapewnia wysoka precyzje, powtarzalnos¢ i petng kontrole ruchu. Sg to cechy kluczowe
zwitaszcza w badaniach i rozwoju zaawansowanych systeméw ramion robotycznych.
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Rozszerzone mozliwosci manipulacyjne dtoni

Unitree G1 EDU U2 moze zosta¢ wyposazony w zaawansowang, tréjpalczasta dton manipulacyjng Dex3-1. Konstrukcja ta
oferuje siedem stopni swobody, w tym niezalezne sterowanie kciukiem, palcem wskazujgcym i Srodkowym, co umozliwia
pewne chwytanie oraz precyzyjne manipulowanie przedmiotami. Dzieki hybrydowemu sterowaniu sitg i pozycja robot potrafi
bezpiecznie pracowac z réznymi obiektami, zachowujac wysoka doktadnos¢ ruchéw. Po zamontowaniu dtoni G1 EDU U2 moze
m.in. postugiwac sie mtotkiem, przenosi¢ niewielkie elementy i wykonywa¢ wiele innych zadan wymagajacych zrecznej
manipulacji.

Zaawansowana percepcja przestrzenna 3D

Robot korzysta z zaawansowanego systemu percepcji, ktéry tgczy kamere gtebi Intel RealSense D435i z czujnikiem 3D LiDAR
Livox MID-360. Zestaw tych sensoréw dostarcza precyzyjnych danych niezbednych do autonomicznej nawigacji, szczegétowej
analizy otoczenia oraz planowania trajektorii ruchu. Dzieki temu Unitree G1 EDU U2 potrafi skutecznie wykrywac¢ i omijac
przeszkody, a takze sprawnie poruszac sie w ztozonych przestrzeniach, stanowigc solidne wsparcie w badaniach nad
percepcja i orientacjg przestrzenna robotéw humanoidalnych.

Naturalna komunikacja gtosowa

Dzieki zaawansowanemu systemowi audio, obejmujgcego gtosnik stereo o mocy 5 W oraz zestaw czterech mikrofonéw z
funkcjg redukcji szuméw i eliminacji echa, robot moze skutecznie rozpoznawac polecenia glosowe w wymagajgcym otoczeniu
akustycznym, a takze wyrazne odtwarza¢ komunikatéw dzwiekowych. Dzieki temu interakcja z uzytkownikami ma naturalny i
intuicyjny charakter. G1 EDU U2 moze wiec aktywnie bra¢ udziat w pokazach, zajeciach edukacyjnych oraz réznego rodzaju
eksperymentach.

Humanoidalna platforma Al

Robot edukacyjny G1 EDU U2 to znacznie wiecej niz urzadzenie realizujgce zaprogramowane sekwencje ruchéw - zostat
zaprojektowany jako otwarta platforma do pracy z algorytmami sztucznej inteligencji w realnym srodowisku. Obstuguje
uczenie przez nasladowanie oraz uczenie ze wzmocnieniem, co pozwala mu rozwija¢ nowe umiejetnosci na podstawie
obserwacji i wtasnych doswiadczen. Uzupetnieniem jest autorski model UnifoLM, umozliwiajgcy wykorzystanie Al w szerokim
zakresie zadan i scenariuszy. Dzieki temu G1 EDU U2 doskonale nadaje sie do badah nad rozwojem humanoidalnych robotéw
opartych na Al, a jednoczesnie moze petni¢ funkcje inteligentnego asystenta.

Wydtuzony czas dziatania i mobilnos¢

Inteligentny akumulator o pojemnosci 9000 mAh zapewnia do okoto dwéch godzin pracy na jednym natadowaniu. Dzieki temu
mozna bez pospiechu testowaé mozliwosci robota, korzysta¢ z kolejnych funkcji oraz przygotowywac urzadzenie do
prezentacji. Takie rozwigzanie dobrze odpowiada potrzebom intensywnego uzytkowania w srodowiskach edukacyjnych i
badawczych. Dodatkowo system szybkiej wymiany akumulatora minimalizuje przestoje, umozliwiajgc sprawne kontynuowanie
badan, zaje¢ dydaktycznych czy pokazéw. Ponadto wariant EDU U2, podobnie jak pozostate modele z serii G1, moze zostad
ztozony do niewielkich wymiaréw (69 x 45 x 30 cm). Takie rozwigzanie utatwia transport oraz przechowywanie, pozwalajgc na
szybkie i wygodne przenoszenie robota pomiedzy laboratoriami, salami dydaktycznymi oraz stanowiskami badawczymi.

Ogdlne
Producent Unitree
Model G1 EDU U2

Wymiary w pozycji stojgcej
Wymiary w pozycji ztozonej

Waga (wliczajgc akumulator)
Podstawowa moc obliczeniowa
Czujniki i komunikacja

Mikrofony kierunkowe

Gtosnik stereo 5W

WiFi 6, Bluetooth 5.2

Modut wysokiej mocy obliczeniowej
Modut wysokiej mocy obliczeniowej
Kontroler manualny

Aktualizacje OTA

Mozliwos¢ dalszego rozwoju

1320 x 450 x 200 mm
690 x 450 x 300 mm
ponad 35 kg

8-rdzeniowy procesor wysokiej wydajnosci
kamera gtebi + 3D LIDAR
tak

tak

tak

NVIDIA Jetson Orin

brak

tak

tak

tak
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Stopnie swobody

taczna liczba stopni swobody
Pojedyncza noga

Talia

Pojedyncze ramie
Pojedyncza dtonh

Parametry dtoni Dex3-1

Mozliwos¢ opcjonalnej instalacji czujnikéw dotykowych

tozyska stawéw

Silniki stawow

Moment obrotowy stawu kolanowego
Maksymalne obcigzenie ramienia
Dtugos¢ tydki + uda

Rozpieto$¢ ramion

Zakres ruchu stawow

Talia

Kolano

Biodro

Nadgarstek

Petne wewnetrzne prowadzenie okablowania
Enkoder stawdéw

System chtodzenia

Zasilanie

Typ akumulatora

Mozliwos¢ szybkiej wymiany
Pojemnos¢

tadowarka

Czas pracy

23-43

6

1 + opcjonalnie 2 dodatkowe stopnie swobody

5

7 + opcjonalnie sterowanie sitg dla tréjpalczastej dtoni + 2
dodatkowe stopnie swobody nadgarstka

Kciuk: 3 aktywne stopnie swobody;

Wskazujacy palec: 2 aktywne stopnie swobody;

Srodkowy palec: 2 aktywne stopnie swobody

tak

przemystowe krzyzowe tozyska rolkowe (wysoka precyzja,
duza nos$nos()

silniki synchroniczne z magnesami trwatymi i wewnetrznym
wirnikiem o niskiej bezwtadnosci (lepsza szybkos¢ reakgji i
odprowadzanie ciepfa)

120 N'm

okoto 3 kg

0,6 m

okoto 0,45 m

Z £155°, X £45°,Y £30°
0~165°

P £154°, R -30~+170°, Y *158°
P £92,5°, Y £92,5°

Tak

podwdjny enkoder

lokalne chtodzenie powietrzem

litowy (13 ogniw)
Tak

9000 mAh

54V 5A

okoto 2 godziny
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