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o Robot humanoidalny UNITREE
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‘\, 4 Cena 65 000,00 zt
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Numer katalogowy 61895-uniw
(= Iil' Kod producenta R1 EDU Ul

Opis produktu
Robot humanoidalny UNITREE R1 Edu U1l Rational Guardian

Unitree R1 Edu Ul to zaawansowany robot humanoidalny, zaprojektowany jako kompletna platforma badawczo-rozwojowa do
pracy z robotyka i sztuczng inteligencjg. Konstrukcja o wysokos$ci 1210 mm, masie okoto 25 kg i az 24 stopniach swobody
zapewnia bardzo wysoka mobilnos¢ i precyzje ruchu, a jednoczesnie pozostaje kompaktowa i tatwa do przenoszenia. Wersja
EDU U1 taczy wszystkie mozliwosci R1 Basic i EDU, zapewniajgc potezng moc obliczeniowa, wsparcie rozwoju
wysokopoziomowego i niskopoziomowego, a takze dostep do modeli robota, API, narzedzi deweloperskich i interfejséw
symulacyjnych. Wszystko to sprawia, ze urzadzenie jest kompletnym narzedziem do zaawansowanych eksperymentéw,
symulacji i nie tylko.

Zaawansowana kinematyka i naturalny ruch

Robot oferuje tacznie 24 stopnie swobody, co przektada sie na bardzo realistyczne, ptynne i ztozone ruchy catego ciata.
Unitree R1 Edu U1 bez problemu skacze, biega, chodzi na rekach, a nawet wykonuje sekwencje inspirowane sztukami walki.
Kazda noga ma 6 DoF, talia 2 DoF, a kazde ramie 5 DoF. Szerokie zakresy ruchu w pasie, biodrach i kolanach umozliwiaja
testowanie zaawansowanych algorytméw lokomocji, réwnowagi i manipulacji w dynamicznych scenariuszach.

Precyzyjna konstrukcja przegubéw

Unitree R1 EDU U1 wykorzystuje dopracowang konstrukcje przegubdéw z wewnetrznym prowadzeniem przewodéw w pustych
osiach, co zwieksza niezawodnos¢ i chroni elementy mechaniczne podczas intensywnej eksploatacji. Zastosowanie
podwdjnych i pojedynczych enkoderéw zapewnia wysoka doktadnos$¢ odczytu pozycji, a lokalne chtodzenie powietrzem
pozwala utrzymac stabilne parametry pracy nawet przy diugotrwatych testach. Ponadto maksymalny udzwig ramienia na
poziomie 2 kg umozliwia eksperymenty z chwytaniem i manipulacjg obiektami.

Platforma gotowa na Al

Wersja EDU Ul wprowadza dock rozszerzen oferujgcy az 40 TOPS mocy obliczeniowej, oparty na 8-rdzeniowym
wysokowydajnym CPU. Platforma zostata przygotowana z myslg o intensywnym rozwoju algorytméw Al, uczenia maszynowego
i percepcji, oferujgc gotowe wsparcie algorytmiczne oraz petny dostep do modeli robota, APl i narzedzi deweloperskich. Do
tego dochodzi kompatybilnos¢ z popularnymi srodowiskami symulacyjnymi, w tym Isaac SIM, co umozliwia ptynne przejscie od
symulacji do testéw w Swiecie rzeczywistym.

Percepcja, komunikacja i interakcja
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Robot zostat wyposazony w humanoidalng kamere binokularng, ktéra stanowi podstawe do pracy z percepcja wizualng i
algorytmami wizyjnymi. Wbudowany gtosnik i matryca mikrofonédw umozliwiajg komunikacje gtosowa zblizona do naturalnej, a
tgcznos$¢ Wi-Fi 6 i Bluetooth 5.2 zapewnia stabilng transmisje danych.

Gotowy ekosystem do pracy badawczej

Unitree R1 EDU U1 zostat przygotowany jako kompletne rozwigzanie dla laboratoridéw, uczelni i zespotéw R&D. Inteligentny
akumulator litowy z systemem szybkiego montazu zapewnia okoto 1 godziny pracy, a dotagczona tadowarka pozwala szybko
przywrdcic¢ robota do dziatania. Catos¢ uzupetnia rozbudowane wsparcie techniczne i ekosystemowe, ktére utatwia wdrozenie
urzadzenia nawet w bardzo zaawansowanych projektach badawczych.

W zestawie

e Robot humanoidalny Unitree R1 Edu Ul
¢ Pilot zdalnego sterowania

e tadowarka

e Walizka transportowa robota

Producent Unitree
Model R1 EDU U1
Wariant kolorystyczny Rational Guardian
Wymiary (pozycja stojaca) 1210 x 357 x 190 mm
Masa (z akumulatorem) Ok. 25 kg
taczna liczba stopni swobody 24 DoF
Stopnie swobody nég 6 DoF na noge
Stopnie swobody talii 2 DoF
Stopnie swobody ramion 5 DoF na ramie
Stopnie swobody gtowy Brak
Zakres ruchu przegubdédw w pasie Yaw: £150°

Roll: £30°
Zakres ruchu przegubdéw w biodrze Yaw: £157°

Pitch: od -168° do 146°
Roll: od -60° do 100°

Zakres ruchu przegubéw w kolanie Od -10° do 148°

Konstrukcja przegubow Wewnetrzne prowadzenie przewoddéw w pustych osiach
Enkodery Podwdjny + pojedynczy enkoder
Chtodzenie Lokalne chtodzenie powietrzem
Maksymalny udzwig ramienia 2 kg

Dtugos¢ uda + podudzia 0,675 m

Rozpietos¢ ramion Ok. 0,435 m

Zasilanie Akumulator litowy

Czas pracy Ok.1h

Procesor bazowy 8-rdzeniowy CPU o wysokiej wydajnosci
Dock rozszerzen - moc obliczeniowa 40 TOPS

Sensor percepcji Humanoidalna kamera binokularna
Audio Gtosnik, matryca mikrofonéw

tacznosé Wi-Fi 6, Bluetooth 5.2
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