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Robotyczne ramie UNITREE Z1
Pro i chwytak UNITREE Z1

Cena 45 000,00 zt
Numer katalogowy 52167-uniw
Kod producenta 077266

Opis produktu

Robotyczne Ramie Unitree Z1 PRO

Unitree Z1 PRO to robotyczne ramie o zasiegu 740 mm i masie okoto 4,5 kg, zaprojektowane z myslg o precyzyjnych
zastosowaniach badawczych, edukacyjnych i przemystowych. Konstrukcja o 6 stopniach swobody (6 DoF) zapewnia duza
elastycznos¢ ruchu i swobode manipulacji w przestrzeni, a powtarzalnos¢ na poziomie okoto 0,1 mm pozwala realizowad
zadania wymagajgce wysokiej doktadnosci. Maksymalna predkos$¢ osi siegajaca 180°/s sprawia, ze ramie sprawdza sie
zaréwno w dynamicznych, jak i precyzyjnych operacjach.

Precyzyjna kinematyka i szerokie zakresy ruchu

Kazda z szesciu osi Unitree Z1 PRO oferuje szeroki zakres pracy, co przektada sie na duza swobode ruchéw i mozliwosc
realizacji ztozonych zadan. O$ J1 pracuje w zakresie +£150°, J2 od 0 do 180°, J3 od —165° do 0°, J4 £80°, J5 +85°, a J6 az
+160°. Takie parametry umozliwiajg precyzyjne pozycjonowanie narzedzia oraz fatwe omijanie przeszkéd w ciasnych
przestrzeniach roboczych.

Udzwig i mozliwosci manipulacyjne

Ramie moze obstuzy¢ maksymalne obcigzenie na poziomie okoto 3 kg, co pozwala na wykorzystanie réznego rodzaju
chwytakéw, narzedzi i elementéw roboczych. Dzieki potgczeniu stosunkowo niskiej masy wtasnej z solidnym udzZzwigiem
Unitree Z1 PRO dobrze sprawdza sie w zastosowaniach, gdzie liczy sie przenosna konstrukcja, szybka integracja i mozliwos¢
montazu na platformach mobilnych lub stanowiskach badawczych.

Zaawansowane sterowanie i bezpieczenstwo

Unitree Z1 PRO obstuguje sterowanie pozycjg, a takze kontrole sity i momentu obrotowego. Wbudowane funkcje wykrywania
kolizji i force feedback zwiekszajg bezpieczenstwo pracy i umozliwiajg realizacje zadan wymagajacych kontaktu z otoczeniem.
Ponadto komunikacja przez interfejs Ethernet oraz praca w $srodowisku Ubuntu zapewniajg stabilnos¢ i fatwg integracje z
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istniejgcymi systemami.

Gotowos¢ do integracji

Ramie zostato przygotowane do zaawansowanych projektéw badawczych i rozwojowych dzieki dostepnosci SDK, wsparciu dla
ROS oraz mozliwosci pracy w srodowiskach symulacyjnych, takich jak Gazebo. Takie zaplecze programistyczne utatwia
testowanie algorytméw, planowanie ruchu i integracje z systemami wizyjnymi czy mobilnymi robotami.

Chwytak Unitree Z1

Chwytak (gripper) Z1 to dedykowane zakoniczenie robocze dla ramienia Unitree Z1, zaprojektowane do precyzyjnego
chwytania obiektéw. Jego lekka, a zarazem wytrzymata konstrukcja zostata zoptymalizowana, aby nie obcigza¢ ramienia,
jednoczesnie zapewniajgc solidny i adaptowalny uscisk dla przedmiotéw o réznych ksztattach i rozmiarach. Chwytak Z1 jest
kluczowym akcesorium, ktére dopetnia ramie, przeksztatcajac je w kompletne narzedzie do fizycznej interakcji ze swiatem i
realizacji ztozonych zadah manipulacyjnych.

Producent Unitree

Model Z1 PRO

Liczba osi 6 DoF

Zasieg 740 mm

Masa ramienia Ok. 4,5 kg

Powtarzalnos¢ Ok. 0,1 mm

Zakres osi J1 +150°

Zakres osi J2 Od 0° do 180°

Zakres osi |3 Od —165° do 0°

Zakres osi J4 +80°

Zakres osi J5 +85°

Zakres osi |6 +160°

Maksymalna predkos¢ osi Do 180°/s

Udzwig = 3 kg

Napiecie zasilania 24V

Prad >20A

Moc maksymalna 500 W

Interfejs komunikacyjny Ethernet

System uzytkownika Ubuntu

Tryby sterowania Pozycja + kontrola sity/torque (feedback:
moment/kat/predkos¢)

Funkcje bezpieczenstwa Wykrywanie kolizji, force feedback

Integracje SDK, ROS, symulacja (np. Gazebo)
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